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РАБОЧАЯПРОГРАММА 

ТЕХНОЛОГИЯ. РОБОТОТЕХНИКА 

(3 - 5 КЛАССЫ) 

Пояснительная записка 

Рабочая программа «Робототехника»составлена на основе: 

- Федерального закона «Об образовании в Российской Федерации» от 29.12.2012. № 

273-ФЗ; 

- Федерального государственного образовательного стандарта основного общего                

образования, утвержденного приказом Министерства образования и науки Российской   

Федерации от 17.12.2010. № 1897 (с изменениями и дополнениями); 

- ОсновнойобразовательнойпрограммыосновногообщегообразованияМБОУСОШ 

№10 им. С.И. Холодова ст. Новощербиновская (5-9 классы); 

- Учебного плана МБОУСОШ №10им. С.И. Холодова на 2025-2026 учебный год. 

- Примерной рабочей программы по робототехнике, разработанной для обучения 
школьников 3 – 5 классов, которые используют учебное пособие «ТЕХНОЛОГИЯ. РОБО- 
ТОТЕХНИКА» автора Копосова Д. Г. 

 

3 класс 

Цель: развитие способностей к творческому самовыражению через овладение навыками 

конструирования в процессе создания робототехнических систем. 

Задачи: 

Обучающие: 

 Познакомить учащихся с основными терминами и понятиями в области робототех- 

ники и научить использовать специальную терминологию; 

 Сформировать представление об основных законах робототехники; 

 Сформировать первоначальные представления о конструировании роботов; 

 Познакомить учащихся с основами разработки алгоритмов при создании робото- 

технических конструкций; 

 Усовершенствоватьилипривитьнавыкисборкииотладкипростыхробототехниче- 

ских систем. 

 Познакомить с основами визуального языка для программирования роботов; 

 Систематизироватьи/илипривитьнавыкиразработкипроектовпростыхробото- 

технических систем; 

 Усовершенствовать навыки работы с компьютером и офисными программами 

и/илиобучитьиспользованиюприкладныхпрограммдляоформленияпроектов. 

Развивающие: 

 Стимулировать интерес к смежным областям знаний: математике, геометрии, фи- 

зике, биологии. 

 Способствовать заинтересованности в самостоятельном расширении кругозора в 

области конструирования робототехнических систем. 

 Формировать информационную культуру, умение ориентироваться и работать с 

разными источниками информации; 

 Поддерживать выработку эффективных личных методик использования внимания 

и памяти, обработки и анализа сведений, конспектирования и наглядного пред- 

ставления информации (подготовки презентаций, в том числе мультимедийных). 



 Поощрятьстремлениекприменениюсвоегопотенциалавпоискеоригинальных идей, 

обнаружении нестандартных решений, развитию творческих способностей. 

 Развиватьспособностиработыиндивидуальноивкомандахразногокачественного и 

количественного состава группы; 

 Прививать навыки к анализу и самоанализу при создании робототехнических         

система; 

 Содействовать саморазвитию в формировании успешных личных стратегий            

коммуникации и развитию компетенций при участии учеников в командной 

работе; 

Воспитательные задачи: 

 Формировать интерес к практическому применению знаний, умений и навыков в 

повседневной жизни и в дальнейшем обучении; 

 Поощрять целеустремленность, усердие, настойчивость, оптимизм, веру в свои си- 

лы; 

 Способствовать развитию способности конструктивной оценки и самооценки, вы- 

работке критериев оценок и поведенческого отношения к личными чужим успехам 

и неудачам; 

 Подтверждать высокую ценность таких способностей и качеств, как эмоциональ- 

ная уравновешенность, рассудительность, эмпатия. 

 Поддерживать представление учащихся о значимости общечеловеческих нрав- 

ственных ценностей, доброжелательности, сотрудничества. 

 Укреплять спортивный дух, способность сохранять уважение к соперникам, и пре- 

одолевать стресс во время обучения и соревнований. 

 Прививатькультуруорганизациирабочегоместа,правилаобращениясосложными и 

опасными инструментами; 

 Воспитыватьбережливостьисознательноеотношениекввереннымматериальным 

ценностям. 

Ожидаемые результаты 

Предметные: 

Учащиеся: 

 Будут иметь представление о роли и значении робототехники в жизни; 

 Поймут смысл принципов построения робототехнических систем и смогут объяс- 
нять их значение; 

 Овладеют основными терминами робототехники смогут использовать их при 
проектировании и конструировании робототехнических система; 

 Освоят основными принципы и этапы разработки проектов и смогут самостоятель- 
но и/или с помощью учителя создавать проекты; 

 Освоят принципы работы механических узлов и смогут понять назначение и прин- 
ципы работы датчиков различного типа; 

 Смогут выполнить алгоритмическое описание действий применительно к              
решаемым задачам; 

 Смогут использовать визуальный язык для программирования простых робототех- 
нических систем; 

 Смогут отлаживать созданных роботов самостоятельно и/или с помощью учителя. 
Метапредметные 

Учащиеся смогут: 



 Найти практическое применение и связьтеоретических знаний,полученных врам- 
ках школьной программы. 

 Получитьпрактическиенавыкипланированиясвоейкраткосрочнойидолгосроч- ной 
деятельности; 

 Выработатьстильработысориентациейнадостижениезапланированныхрезуль- 
татов; 

 Использоватьтворческиенавыкииэффективныеприемыдлярешенияпростых 
технических задач. 

 Использоватьнапрактикезнанияобустройствахмеханизмовиумениесоставлять 
алгоритмы решения различных задач; 

 Использоватьполученныенавыкиработыразличныминструментомвучебнойи 
повседневной жизни. 

Личностные 

Учащиесясмогут: 

 Получитьсоциальныйопытучастиявиндивидуальныхикомандныхсостязаниях. 

 Найтисвоиметодыивостребованныенавыкидляпродуктивногоучастия в 
командной работе; 

 Убедитьсявценностивзаимовыручки,поддержаниядоброжелательнойобстанов- ки 
в коллективе; 

 Научитьсяиспользоватьнавыкикритическогомышлениявпроцессеработанад 
проектом, отладки и публичном представлении созданных роботов. 

 Укрепитьиусовершенствоватьвсебечувствосамоконтроляиответственности за 
вверенные ценности. 

 Развитьвнимательноеипредупредительноеотношениекокружающимлюдям и 
оборудованию в процессе работы. 

 

Учебно-тематическое планирование. 

Общее число часов: 34ч. 
 

 

 

РАЗДЕЛ1:РОБОТЫ 5ч. 

Теория: 

Сутьтерминаробот.Робот-андроид,областиприменения роботов. 

КонструкторEV3,егоосновныечастииихназначение.Способыподключениядат- чиков, 
моторов и блока управления. Правила программирования роботов. 

Модульныйпринципдлясборкисложныхустройств.Конвейернаяавтоматизиро- ванная 
сборка. Достоинства применения модульного принципа. 

Современныепредприятияикультурапроизводства. 

 
Практика: исследовать основные элементы конструктора "Робототехнический 
образовательныйнабор"Клик""правилаподключенияосновныхчастейиэлементов робота. 

РАЗДЕЛ2:РОБОТОТЕХНИКА8ч. 

Теория: 

Понятие«робототехника».Тризакона(правила)робототехники.Современнаяробо- тотехника: 
производство и использование роботов. 

Программирование,языкпрограммирования.Визуальноепрограммированиевробо- тотехнике. 
Основные команды. Контекстная справка. 

Взаимодействиепользователясроботом.Достоинствографическогоинтерфейса. 



ОшибкивработеРоботаиих исправление.Памятьробота. 

 
Практика:исследованиеструктурыокнапрограммыдляуправленияипрограммирования 
робота. 

 

 

РАЗДЕЛ3:АВТОМОБИЛИ 4ч. 

Теория: 

Способыповоротаробота.Схемаинастройкиповорота.Вычислениеминимального 
радиуса поворота тележки или автомобиля. 

Знакомствоспонятиями«Кольцевыеавтогонки»,«Автопробег». 

 

Практика:выполнениеисследовательскогопроекта. 

 

РАЗДЕЛ4:РОБОТЫИЭКОЛОГИЯ 2ч. 

Теория: 

Понятиеобэкологическойпроблеме,моделированиеситуациипорешениюэкологи- 
ческой проблемы. 

 

Практика:разработкапроектадляроботапорешениюоднойизэкологическихпроблем. 
 

 

РАЗДЕЛ5:РОБОТЫИЭМОЦИИ 5ч. 

Теория: 

Социальныефункцииробота.Способыпередачиэмоцийроботомнабазеплатформы 

EV3. 

Сутьконкурентнойразведки,цельееработы. 

Роботы-саперы,ихосновныефункции,Управлениероботами-саперами. 

 
Практика:созданиеипроверкаработоспособностипрограммыдляроботапоустановке 
контакта с представителем внеземной цивилизации. 

 

РАЗДЕЛ6:ПЕРВЫЕОТЕЧЕСТВЕННЫЕРОБОТЫ 1ч. 

Теория: 

Первыероссийскиероботы,краткаяхарактеристикароботов. 

 
Практика:созданиемодуля «Рука»из конструктора,отладкаипроверкаработоспособно- сти 
робота. 

 

РАЗДЕЛ7:ИМИТАЦИЯ5ч. 

Теория: 



5 

Роботы-тренажеры,видыроботов–имитаторыисимуляторы,назначениеиоснов- ные 
возможности. 

Понятиеалгоритм.Свойстваалгоритмов.Особенностилинейногоалгоритма.Поня- тия 
«команда», «исполнитель», «система команд исполнителя». Свойства 

системыкомандисполнителя. 

 
Практика:проведениеисследованияповыполненнымпроектам,построеннымполиней- ным 
алгоритмам; испытания робота «Рука» и «Робота-сапера». 

 

РАЗДЕЛ8:ЗВУКОВЫЕИМИТАЦИИ 3ч. 

Теория: 

Понятия«звуковойредактор»,«конвертер». 

 

Практика:практическаяработавзвуковомредакторе. 

 

РАЗДЕЛ9:ЗАКЛЮЧИТЕЛЬНОЕЗАНЯТИЕ 1ч. 

Теория: 

Подведениеитогов. 

Практика:презентациявыполненныхпроектовроботов. 

 

Примерноепоурочноепланирование5класс(34часа) 
 

№Раздела Содержание Количество 

/урока часов 

РАЗДЕЛ1 РОБОТЫ 5 

Урок1 1.1.Темаурока:Чтотакое робот 1 
Теория:сутьтерминаробот,ктопервыйпридумалтермин, что 

такоеробот-андроид,гдеприменятсяроботы.Микропроцессор, 

какуправляютроботом.Первыйробот–Луноход.Важные 

характеристикиробота. 

Практика:создатьмультимедийнуюпрезентациюнаоднуиз 

предложенныхтемиподготовитькпубличному 

представлению. 

Урок2 1.2Тема:РоботконструктораEV3 1 
Теория:Описаниеконструктора,егоосновныечасти, 
назначениеосновныхчастей.Способыподключениядатчиков, 

моторов и блока управления. Подключение робота. Правила 

программированияроботов. 

Практика:Исследоватьосновныеэлементыконструктора 

"Робототехническийобразовательныйнабор"Клик"" и 

правилаподключенияосновныхчастейиэлементов робота. 

Урок3 1.3.Тема:Сборочныйконвейер 1 
Теория:Сутьмодульногопринципадлясборкисложных 

устройств.Конвейернаяавтоматизированнаясборка.Достоин- 
ства применения модульного принципа. 



 

Урок4 1.4.Тема:Проект«Валли» 1 
Теория:Правилаиосновныеметодысборки робота. 

Инструкцияпосборкеробота. 

Практика:Выполнитьпроект«Валли»-собратьроботапо 

инструкции.Проверитьработоспособностьробота. 

Урок5 1.5.Тема:Культурапроизводства 1 
Теория:Современныепредприятияикультурапроизводства. 

Чтоподразумеваетсяподкультуройпроизводства.Длячегоона 

нужна,чтоонадает. 

Практика:Исследуйтепредложенныедеталивконструкторе, 

найдитесущественныеотличия,ихназначениеиприменение. 

РАЗДЕЛ2 РОБОТОТЕХНИКА 8 

Урок6 2.1.Тема:Робототехникаиеѐзаконы 1 
Теория:Ктоввелпонятие«робототехника».Тризакона 

(правила)робототехники,ихсмысл.Чтопредставляетсобой 

современнаяробототехника.Производствороботов.Гдеони 

используются. 

Урок7 2.2.Тема:Передовыенаправлениявробототехнике 1 
Теория:Основныеобластиинаправленияиспользования 

роботоввсовременномобществе. 

Практика:Выполнитьпроект–создатьпрезентациюоб 

интересномдляучениканаправлениивробототехнике. 

Урок8 2.3.Тема:Программадляуправленияроботом 1 
Теория:Чтотакоепрограммирование,длячегонеобходимо 

знатьязыкпрограммирования.Чтопредставляетсобой 

визуальноепрограммированиевробототехнике.Основные 

командывизуальногоязыкапрограммирования.Чтотакое 

контекстнаясправка. 

Практика:Исследованиеструктурыокнапрограммыдля 

управленияипрограммированияробота.Изучитьосновные 

палитры,длячегоонииспользуются. 

Урок9 2.4.Тема:Графическийинтерфейспользователя 1 
Теория:Чтотакоеинтерфейс,графическийинтерфейс,вчем 

егодостоинство.Взаимодействиепользователясроботом. 

Достоинствографическогоинтерфейса. 

Практика:Исследованиеграфическогоинтерфейса, 

назначенияотдельныхэлементовокна. 

Урок10 2.5.Тема:Проект«Незнайка» 1 
Теория:Краткиесведенияовыполнениипроекта. 

Практика:Выполнитепроект«Незнайка»,составьте 

программу,чтобыроботвыполнилтризадания.Проверьте 

работоспособность. 

Урок11, 12 2.6.Тема:Первая ошибка 2 
Теория:Почемувозникаютошибки,каких исправить.Может 

лироботвыполнятьдействиянепопрограмме.Память робота, 

какочиститьпамятьроботаотпредыдущейпрограммы. 

Практика:Проведитеэкспериментпоочисткепамяти робота. 

Исследоватьпрограммныеблоки:проанализироватьназвания 

программных блоковизаполнитьтаблицу5(задание18). 

Д/з:Выполнитемультимедийныйпроектнаоднуиз 
предложенныхтем,придумайтерассказороботе(задание15). 
Контроль:Выполнитьзадание16(палитрыивкладки)и17 



 

 (заполнитепропуски).   

Урок13 2.7.Тема:Каквыполнятьнесколькоделодновременно 1  
Теория:Какроботвыполняетнесколькокомандодновременно. 

Чтотакоезадачадляроботаикаконивыполняются.Чтотакое 

параллельныезадачи.Сколькозадачможетрешатьробот 

одновременно.Какоднавыполняемаязадачаможетмешать 

другой. 

Практика:Разработатьпроект,вкоторомроботунадо 

выполнятьсразунесколькозадачпараллельно.Проверить 

работоспособность,отладитьробота,исправитьошибки,если 

онибылидопущены. 

РАЗДЕЛ3 АВТОМОБИЛИ 4 

Урок14 3.1.Тема:Минимальныйрадиусповорота 1 
Теория:Чтотакоетележкаирадиусповорота тележки.Как 

вычисляетсяминимальныйрадиусповоротатележкиили 

автомобиля. 

Практика:Вычислениеминимальногорадиусаповорота 

автомобиляилитележки. 

Урок15 3.2.Тема:Какможетповорачиватьробот 1 
Теория:Способыповоротаробота(быстрый,плавный и 

нормальный).Схемаинастройкиповорота. 

Практика:поискинформацииобавтомобиляхснаименьшим 

угломповорота,понять,длячеготакойавтомобильнужен. 

Урок16 3.3.Тема:Проект длянастройкиповоротов 1 
Теория:Комментарииквыполнениюпроекта,уточнение 

содержания,целей,задачиожидаемых результатов. 

Практика:Выполнитьисследовательскийпроект,заполнить 

таблицы«Соответствиеоборотаосимотораразворотуробота» 

и «Соответствиеповоротароботачислуградусов,найденных 

экспериментально» 

Урок17 3.4.Тема:Кольцевые автогонки 1 
Теория:Знакомствоспонятиями«Кольцевыеавтогонки», 

«Автопробег». 

Практика:Запрограммироватьроботадлядвиженияпо 

указанномупути. 

РАЗДЕЛ4 РОБОТЫИЭКОЛОГИЯ 2 

Урок18 4.1.Тема:Проект«ЗемляФранцаИосифа» 1 
Теория:КраткиесведенияоЗемлеФранцаИосифа, 

экологическаяпроблема,моделированиеситуациипорешению 

экологическойпроблемы.Сутьпроекта,цель,задачи, 

ожидаемыерезультаты.Комментариикработе. 

Практика:Разработкапроектапорешениюоднойиз 

экологическихпроблем.Придуматьтриспособавыполнения 

задания. 

Урок19 4.2.Тема:Нормативы 1 
Теория:Чтотакоенормативы(нормывремени).Комментариик 

проведениюисследованияпорешениюэкологической 

проблемыочисткитерритории. 

Практика:Разработатьпрограммуисследованияпоопределе- нию 
нормативов для робота, который будет решать задачи по 

очисткетерриторииотзагрязнения. 

РАЗДЕЛ5 РОБОТЫИЭМОЦИИ 5 



Урок20, 21 5.1.Тема:Эмоциональныйробот 2 
Теория:Социальныефункцииробота.Способыпередачи 

эмоцийроботомнабазеплатформыEV3.Блоки«Экран»и 

Звук»,функциииособенности. 

Практика:Посправочнойсистемеузнатьопрограммном 

блоке«Экран»,егонастройках.Посправочнойсистемеузнать 

опрограммномблоке«Звук»,егонастройкахОписать 

настройкипрограммныхблоков«Экран»и«Звук»,выполнить 

задания. 

Урок22 5.2.Тема:Проект«Встреча 1 
Теория:Комментарииквыполнениюпроекта.Уточнение 

целей,задачиожидаемыхрезультатов. 

Практика:Создатьпрограммудляробота,которыйдолжен 

установитьконтактспредставителемвнеземнойцивилизации. 

Проверитьработоспособность,отладить. 

Урок23 5.3.Тема:Конкурентнаяразведка 1 
Теория:Сутьконкурентнойразведки,цельееработы.К чему 

приводитнедооценкаконкурентнойразведки. 

Практика:Исследоватьблокуправления«Ожидание»,его 

назначение,возможностииспособынастройки. 

Урок24 5.4.Тема:Проект «Разминирование» 1 
Теория:Роботы-саперы,ихосновныефункции,Какуправляют 

роботами-саперами. 

Практика:улучшитьпрограммудляразминирования,взяв за 

основупрограмму,приведеннуювЗадании39. 

РАЗДЕЛ6 ПЕРВЫЕОТЕЧЕСТВЕННЫЕРОБОТЫ 1 

Урок25 6.1.Тема:Первыйроботвнашейстране 1 
Теория:Первыероссийскиероботы,краткаяхарактеристика 

роботов. 

Практика:Создатьмодуль«Рука»изконструктора, 

использоватьблоки:Звук,Экран,Ожидание,Средниймотор. 

Проверитьработоспособностьробота,отладить. 

РАЗДЕЛ7 ИМИТАЦИЯ 5 

Урок26 7.1.Тема:Роботы-симуляторы 1 
Теория:Роботы-тренажеры,видыроботов–имитаторыи 

симуляторы,назначениеиосновныевозможности. 

Практика:провестииспытанияробота«Рука»и«Робота- 

сапера». 

Урок27 7.2.Тема:Алгоритмикомпозиция 1 
Теория:Чтотакоеалгоритм,откудапоявилосьэтослово. 

Композиция–этолинейныйалгоритм,особенностилинейного 

алгоритма. 

Практика:Провестиисследованиеповыполненнымпроектам, 

найтипрограммы,которыеподходятпод определение 

«линейныеалгоритмы». 

Урок28 7.3.Тема:Свойстваалгоритма 1 
Теория:Признакилинейногоалгоритма–началоиконец. 

Свойстваалгоритмов.Практика:Выполнитепрактическиезада- 
ния 41, 42 и 43. 

Урок29 7.4.Тема:Системакомандисполнителя 1 

Теория:Знакомствоспонятиями«команда»,«исполнитель», 



 

 «системакомандисполнителя».Свойствосистемыкоманд  
исполнителя. 

Практика:Смысл,цельиожидаемыерезультаты проекта 

«Выпускник» 

Урок30 7.5.Тема:Проект«Выпускник» 1 
Практика:Выполнитьпроект«Выпускник»,создатьимитатор 

поведениявыпускника,составитьпрограммуимитатор 

поведениявыпускникапосоставленномуалгоритму. 

Проверитьработоспособность,отладить,провестииспытания. 

РАЗДЕЛ8 ЗВУКОВЫЕИМИТАЦИИ 3 

Урок31 8.1.Тема:Звуковойредакториконвертер 1 
Теория:Основныепонятия«звуковойредактор»,«конвертер». 

Практика:Практическаяработавзвуковомредакторе. 

Урок32 8.2.Тема:Проект«Послание» 1 
Теория:Комментарииквыполнениюпроекта.Смыслпроекта, 

цель,задачииожидаемыерезультаты. 

Практика:Выполнитьпроектсиспользованиеминструкций, 

указанныхвпараграфе32.Проверить работоспособность 

робота,провестииспытания,отладить. 

Урок33 8.3.Тема:Проект «Парольи отзыв» 1 
 Теория:Комментарииквыполнениюпроекта.Смыслпроекта,  

 цель,задачииожидаемыерезультаты.  

 Практика:Выполнитьпроектсиспользованиеминструкций,  

 указанныхвпараграфе 33.  

РАЗДЕЛ9 ЗАКЛЮЧИТЕЛЬНОЕЗАНЯТИЕ 1 

Урок34 9.1.Тема:подведениеитогов 1 
Практика:Презентациявыполненныхпроектовроботов. 

 ВСЕГО 34часа 

4 класс 

Цель: формирование основ технологии проектирования робототехнических системзасчет 

использования исследовательских и творческих методов в процессе выполнения про- 

ектов. 

Задачи: 

Обучающие: 

 Продолжитьформированиеактивногословарявобластиробототехникиипроекти- 

рования. 

 Сформироватьпредставлениеобосновныхдеталяхиузлахробототехнического 

комплекта, в частности моторах для роботов, датчиков; 

 Познакомитьсизмерениемяркостисветаигромкостизвука,атакжеспособамии 

единицами измерения яркости и звука; 

 Продолжитьформированиеиразвитиеометодахиприемахконструированияробо- тов; 

 Познакомить учащихся с основами разработки циклических алгоритмов, алгорит- 

мов ветвления и вспомогательных алгоритмов при создании робототехнических 

конструкций; 

 Продолжитьсовершенствованиенавыковсборкииотладкиробототехническихси- 

стем. 

 Расширитьпредставлениеовизуальномязыкедляпрограммированияроботов; 



 Систематизироватьи/илипривитьнавыкиразработкиразнообразныхпроектов 

робототехнических систем; 

Развивающие: 

 Познакомитьучащихсясосновнымипонятиямитеориисистемыискусственного 

интеллекта и применении ее в робототехнике; 

 Способствоватьзаинтересованностивсамостоятельномрасширениикругозорав 

области конструирования робототехнических систем. 

 Продолжить формирование и развитие информационной культуры, умение ориен- 

тироваться в информационных потоках и работать с разными источниками инфор- 

мации; 

 Систематизироватьзнанияучащихсявобластиматематикиирасширитьпредстав- 

ление о применении математических знаний и умений в робототехнике; 

 Поощрять стремление к применению своего потенциала в поиске оригинальных 

идей,обнаружениинестандартныхрешений,развитиютворческихспособностей. 

 Прививатьнавыкисамостоятельногопроведенияисследованийробототехнических 

систем; 

 Содействоватьсаморазвитиювформированииуспешныхличныхстратегий 

коммуникациииразвитиюкомпетенцийприучастииучениковвкоманднойработе; 

Воспитательные: 

 Продолжитьформированиеинтересакпрактическомуприменениюзнаний,умений и 

навыков в повседневной жизни и в дальнейшем самообразовании; 

 Поощрятьцелеустремленность,усердие,настойчивость,оптимизм,верувсвоиси- лы; 

 Способствоватьразвитиюкритическогомышления,умениесамостоятельновыра- 

батывать критерии оценки проектов; 

 Поддерживатьпредставлениеучащихсяозначимостиобщечеловеческихнрав- 

ственных ценностей, доброжелательности, сотрудничества. 

 Укреплятьспортивныйдух,способностьсохранятьуважениексоперникам,ипре- 

одолевать стресс во время обучения и соревнований. 

 Прививатькультуруорганизациирабочегоместа,правилаобращениясосложными и 

опасными инструментами; 

 Воспитыватьбережливостьисознательноеотношениекввереннымматериальным 

ценностям. 

Ожидаемыерезультаты 

Предметные:Учащиеся: 

 Будутпониматьсмыслосновныхтерминовробототехники,правильнопроизносить и 
адекватно использовать; 

 Поймутпринципыработыиназначениеосновныхблоковисмогутобъяснять 
принципы их использования при конструировании роботов; 

 Поймут, как производится измерение яркости света и громкости звука, освоят еди- 
ницы измерения и смогут применить эти знания при проектировании робототехни- 
ческих систем; 

 Смогут понять конструкцию и назначение разных видов алгоритмов: ветвления, 
циклические и вспомогательные, а также смогут применять в процессе составления 
алгоритмов и программирования для проектирования роботов; 

 Освоятразработкуалгоритмовсиспользованиемветвленияициклов,смогутис- 
пользовать вспомогательные алгоритмы; 



 Смогутпроанализироватьалгоритмипрограмму,внестикоррективывсоответ- 
ствии с заданием; 

 Приобретутнавыкивыполненияпроектоввсоответствиисзаданиямивучебнике 
и/или устно сформулированного задания педагога. 

 Расширятпредставлениеовозможностяхиспользованиядатчиковкасания,свето- 
вых и звуковых датчиков. 

Метапредметные 

Учащиесясмогут: 

 Найтипрактическоеприменениезнаниямизматематикидлярешениязадачилире- 
ализации проектов: 

 Получитьнавыкиработысразнымиисточникамиинформации,каквпечатном 
(бумажном), так и в электронном виде; 

 Систематизироватьпредставлениеосистемахискусственногоинтеллектаиисполь- 
зовании его в робототехнике; 

 Усовершенствоватьтворческиенавыкииэффективныеприемыдлярешенияпро- 
стых технических задач; 

 Усовершенствоватьнавыкииприемынестандартныхподходовкрешениюзадач или 
выполнению проектов; 

 Приобрестиуниверсальныенавыкии подходыкпроектированиюроботовиотлад- ке 
робототехнических систем; 

 Использоватьсвоизнаниядлясамостоятельногопроведенияисследованийиусо- 
вершенствования робототехнических систем и проектов; 

Личностные 

Учащиесясмогут: 

 Получитьсоциальныйопытучастиявиндивидуальныхикомандныхсостязаниях. 

 Найтисвоиметодыивостребованныенавыкидляпродуктивногоучастиявко- 
мандной работе; 

 Убедитьсявценностивзаимовыручки,поддержаниядоброжелательнойобстановки в 
коллективе; 

 Научитьсяиспользоватьнавыкикритическогомышлениявпроцессеработанад 
проектом, отладки и публичном представлении созданных роботов. 

 Укрепитьиусовершенствоватьвсебечувствосамоконтроляиответственностиза 
вверенные ценности. 

 Развитьвнимательноеипредупредительноеотношениекокружающимлюдями 
оборудованию в процессе работы. 

 

 

Учебно-тематическоепланирование. 

Общеечислочасов: 34ч. 
 

 

 

РАЗДЕЛ1:КОСМИЧЕСКИЕИССЛЕДОВАНИЯ 4ч. 

Теория: 

Космонавтика.ИсследованияЛуны.Целиисследования,космическиепрограммы разных 
стран. Самые известные современные роботы в космосе. 

ПервыйконструкторЭВМБЭСМ-1. 

 

Практика:выполнениепроектовпоматериалам учебника. 



РАЗДЕЛ2:ИСКУССТВЕННЫЙИНТЕЛЛЕКТ 4ч. 

Теория: 

Искусственныйинтеллект.АланТьюринг,егоработывобластиискусственногоин- 
теллекта. 

Интеллектуальныероботы,поколенияинтеллектуальныхроботов.Возможности 
справочных систем в интернете. 

"Робототехническийобразовательныйнабор"Клик"".Интерфейссправочнойсистемы. 

 

Практика:выполнениепроектовпоматериалам учебника. 

 

РАЗДЕЛ3:КОНЦЕПТ-КАРЫ 1ч. 

Теория: 

Понятиеобэлектромобиле.Концепт-кары,ихназначение. 

 

Практика:выполнениеисследовательскогопроекта. 

 

РАЗДЕЛ4:МОТОРЫДЛЯРОБОТОВ 2ч. 

Теория: 

Понятиеосервомоторахитахометрах.Назначение,основныефункции. Составсер- вопривода. 
Принципы работы тахометра. 

 

Практика:выполнениеэкспериментов,используясведениякпараграфу. 
 

 

РАЗДЕЛ5:КОМПЬЮТЕРНОЕМОДЕЛИРОВАНИЕ 2ч. 

Теория: 

Модель.Моделирование:основныеэтапымоделирования,целисозданиямоделей. 
Понятие о 3D моделировании и прототипировании. 

Практика:освоениевозможностейпрограммы. 

 

РАЗДЕЛ6:ПРАВИЛЬНЫЕМНОГОУГОЛЬНИКИ 1ч. 

Теория: 

Первыероссийскиероботы,краткаяхарактеристикароботов. 

Правильныймногоугольник,егоособенности,признаки,применение.Примерыпра- 
вильных многоугольников в природе. Проект «Квадрат» 

 
Практика: «Квадрат»-движениероботапоквадрату.Алгоритм,программа,сборка,ис- 
пытание. 

 

 

РАЗДЕЛ7:ПРОПОРЦИЯ 1ч. 



Теория: 

Использованиеметодапропорциидляопределенияизадания углаповоротаробота. 

 
Практика:выполнениепроекта«Пчеловод»,проведениеэкспериментапозаданиюиз 
учебника. 

 

 

РАЗДЕЛ8:«ВСЁЕСТЬЧИСЛО» 1ч. 

Теория: 

Видыцикловдляробота.Чтотакое«итерация»и «условиевыходаизцикла». Нумерология, 

ее суть и особенности. 

 

Практика:выполнениепроекта. 

 

РАЗДЕЛ9:ВСПОМОГАТЕЛЬНЫЕАЛГОРИТМЫ 1ч. 

Теория: 

Вспомогательныеалгоритмы.Способысозданиявспомогательныхалгоритмов. 

Примерыпрограммсовспомогательнымиалгоритмами. 

 

Практика:выполнениепроекта. 

 

РАЗДЕЛ10:«ОРГАНЫЧУВСТВ»РОБОТА 4ч. 

Теория: 

Способыпознаниямирачеловеком:ощущение,восприятие,представление. 

Робот–модельчеловека.Электронныедатчики–способыполучения информации. 

Датчик-сенсор,датчикзвука.Настройкадатчиков. 

Визуализациизвука.Рендеринг. 

Практика:составлениепрограммыдляроботов,анализипроверкаеѐработоспособности. Выполнение 

проектов. 

 

РАЗДЕЛ11:ВСЁВМИРЕОТНОСИТЕЛЬНО2ч. 

Теория: 

Измерениезвука,исследованияАлександраБелла.Единицыизмерениязвука.Кон- 
катенация, вывод символов на экране, алфавит, который может воспроизвести 

робот.Блокконкатенация. 

 

Практика:выполнениепроекта,анализипроверканаработоспособность. 
 

 

РАЗДЕЛ12:БЕЗОПАСНОСТЬДОРОЖНОГОДВИЖЕНИЯ 6ч. 

Теория: 



Безопасности дорожного движения. Назначение датчика цвета и яркости, три режи- 
ма датчика, настройка режимов. 

Потребительские свойства автомобиля, где они проявляются. Условный выбор, реа- 
лизация условного выбора с помощью алгоритма ветвления. Блок переключатель, его осо- 
бенности. Основные настройки блока Переключатель. 

 

Практика:выполнениепроекта,анализипроверканаработоспособность. 
 

 

РАЗДЕЛ13:ФОТОМЕТРИЯ 3ч. 

Теория: 

Яркостьсвета,единицыизмеренияяркостисвета.Ориентировочнаяосвещенность 
отдельных объектов. 

 

Практика:выполнениепроекта,анализипроверканаработоспособность. 
 

 

РАЗДЕЛ14:ДАТЧИККАСАНИЯ 2ч. 

Теория: 

Датчикикасания.Какработаетдатчиккасания.Назначениеиспособыихиспользо- вания. 

 

Практика:выполнениепроекта,анализипроверканаработоспособность. 

Примерноепоурочноепланирование6класс(34часа) 
 

№Раздела Содержание Количество 

/урока часов 

РАЗДЕЛ1 КОСМИЧЕСКИЕИССЛЕДОВАНИЯ 4 

Урок1 1.2.Темаурока:Космонавтика.Роботывкосмосе 1 

 Теория:Краткиесведенияобосновныхсобытиях вобласти  
космонавтикиисведенияостранахспилотируемой 

космонавтикой.Самыеизвестныесовременныероботыв 

космосе. 

Практика:Выполнитезадания2и3,используясведенияиз 

учебникаиИнтернет-ресурсы. 

Урок2 1.2Тема:Космическиепроекты 1 
Теория:ПервыйконструкторЭВМБЭСМ-1,которую 

использовалиприрасчѐтахтраекториивыводанаорбиту 

первыхспутников.Краткиесведенияскомментариямипо 

выполнениюпроектов«Первыйспутник»и«Живойгруз». 

Практика:Выполнитьпроекты,используяматериалы 

учебникаи «Общийпланработынадробототехнической 

задачей». 

Урок3 1.3.Тема:ИсследованиеЛуны.Проект«Первыйлунный 1 
марафон» 

Теория:Краткиесведенияокосмических исследованиях. 

ВажнейшиесобытияисследованияЛуны.Целиисследования, 

космическиепрограммыразных стран. 

 Практика:Выполнитьпроект«Первыйлунныймарафон»по  



материаламучебника. 

Урок4 1.4.Тема:Гравитационныйманевр.Проект«Обратная 1 
сторонаЛуны» 

Теория:Чтотакоегравитационныйманевр.Комментариипо 

выполнениюпроекта«ОбратнаясторонаЛуны». 

Практика:Выполнениепроекта «ОбратнаясторонаЛуны»в 

соответствиемсзаданием7. 

РАЗДЕЛ2 ИСКУССТВЕННЫЙИНТЕЛЛЕКТ 4 

Урок5 2.1.Тема:ТестТьюрингаипремияЛѐбнера. 1 
Искусственныйинтеллект. 

Теория:КраткиесведенияовыдающемсяученомАлане 
Тьюринге,егоработахвобластиискусственногоинтеллекта.В 

чемсмыслтестаТьюринга.Зачтоприсуждают премию 

Лѐбнера.Чтотакоеискусственныйинтеллект. 

Практика:Выполнениезадания8сиспользованиемсведений 

таблицы4. 

Урок6 2.2.Тема:Интеллектуальныероботы.Справочныесистемы 1 
винтернете. 

Теория:Интеллектуальныероботы.Поколения 

интеллектуальныхроботов,какиеэлементынеобходимыдля 

интеллектуальныхроботов.Возможностисправочныхсистемв 

интернете. 

Практика:Выполнениезадания9собоснованиемвыводов. 

Урок7, 8 2.3.Тема:Исполнительноеустройство.Проект«Первые 

исследования» 

Теория:Краткиесведенияобинтерфейсесправочнойсистемы 

"Робототехнический образовательный набор "Клик"". 

Практика: Исследование интерфейса справочной системы и 

самостоятельноезнакомствоинформациейоБольшоммоторе, 

Рулевом управлении и Независимом управлении моторами, а 

также их настройках и режимах. Краткие сведения о проекте 

«Первыеисследования». 

2 

 Практика:Выполнениепроекта «Первыеисследования»и  
заданий11, 12,13, 14, 15 

РАЗДЕЛ3 КОНЦЕПТ-КАРЫ 1 

Урок9 3.1.Тема:Чтотакоеконцепт-кары.Проект«Шоудолжно 1 
продолжаться» 

Теория:Чтотакоеконцепт-карыи длячегоихсоздают. Что 
такоеэлектромобиль.Краткиекомментариикпроекту«Шоу 

должнопродолжаться» 

Практика:Ответитьнавопросызадания16.Выполнение 

проектаизадания 18и19. 

РАЗДЕЛ4 МОТОРЫДЛЯРОБОТОВ 2 

Урок10 4.1.Тема:Сервомотор.Тахометр. 1 
Теория:Краткиесведенияосервомоторахитахометрах. 

Назначение,основныефункции.Составсервопривода. 
Принципыработытахометра. 

Практика:Исследованиеоднойизособенностейсервомотора, 

выполнениезадания16.Выполнениеэксперимента,используя 

сведенияиззаданийкпараграфу19. 

Урок11 4.2.Тема:Проект«Тахометр» 1 

 Теория:Краткиесведенияовыполнениипроекта.  



Практика:Выполнениепроекта«Тахометр»-создатьдля 

роботаприборнуюпанель,отображающуюколичество 

оборотоввминутупопрограмме впараграфе19. Выполнить 

задания 23-27кпараграфу19. 

РАЗДЕЛ5 КОМПЬЮТЕРНОЕМОДЕЛИРОВАНИЕ 2 

Урок12 5.1.Тема:Моделиимоделирование 1 
Теория:Чтотакоемодель,вчемсмыслмоделирования, что 

можномоделировать.Основныеэтапымоделированияи 

краткаяхарактеристикаэтапов.Целисозданиямоделей. 

Практика:Выполнениезаданий28-32кпараграфу20. 

Урок13 5.2.Тема:Цифровойдизайнер.Проект«Первая3D-модель» 1 
Теория:Краткиесведенияо3Dмоделированиии 

прототипировании. 

Практика:ОсвоениевозможностейпрограммыLEGODigital 

Designer.Изучениеинтерфейсаиинструментовпрограммы. 

Выполнениепроекта«Первая3Dмодель»всоответствии с 

заданиями33-35. 

РАЗДЕЛ6 ПРАВИЛЬНЫЕМНОГОУГОЛЬНИКИ 1 

Урок14 6.1.Тема:Углыправильныхмногоугольников.Проект 1 
«Квадрат» 

Теория:Чтотакоеправильныймногоугольник,его 

особенности,гдеприменяетсяипокакимпризнакамможно 

понять,чтопрямоугольникправильный.Примерыправильных 

многоугольниковвприроде.Комментариикпроекту«Квадрат» 

Практика:Выполнениепроекта«Квадрат»-движениеробота 

поквадрату.Алгоритм,программа,сборка,испытание. 

РАЗДЕЛ7 ПРОПОРЦИЯ 1 

Урок15 7.1.Тема:Методпропорции.Проект 1 
Теория:Использованиеметодапропорциидляопределенияи 

заданияуглаповоротаробота.Комментариикзаданию 

«Вычислениероботапотреугольнику»иквыполнению 

 проекта«Пчеловод»  
Практика:Выполнитьзадания38-40.Выполнитьпроект 

«Пчеловод»(задание41).Провестиэкспериментпозаданию 

42. 

РАЗДЕЛ8 «ВСЁЕСТЬЧИСЛО» 1 

Урок16 8.1.Тема:Итерации.Магиячисел. 1 
Теория:Чтотакое«итерация»и«условиевыходаизцикла». 

Видыцикловдляробота.Нумерология,еесутьиособенности. 

Практика:Выполнитьпроект «Счастливаявосьмерка»по 

заданнойпрограмменарис.37.Выполнитьнастройкии 

проверитьработоспособностьробота.Провестиэксперимент, 

составитьпрограммыпозаданию47и48. 

РАЗДЕЛ9 ВСПОМОГАТЕЛЬНЫЕАЛГОРИТМЫ 1 

Урок17 9.1.Тема:Вложенныечисла.Вспомогательныеалгоритмы 1 
Теория:Чтотакоевспомогательныеалгоритмы.Способы 

созданиявспомогательныхалгоритмов.Примерыпрограммсо 

вспомогательнымиалгоритмами. 

Практика:Выполнитьпроект«Правильныйтахометр», 

провестиисследованияиобъяснитьработутахометра, сравнить 

алгоритмыпрограммы«Тахометр-1»и«Тахометр-2», 
 обосноватьответы.  



РАЗДЕЛ10 «ОРГАНЫЧУВСТВ»РОБОТА 4 

Урок18 10.1.Чувственноепознание.Роботпознаетмир. 1 
Теория:Какчеловекпознаетмир,стадиипознания:ощущение, 

восприятие,представление.Робот–этомодельчеловека.Робот 

спомощьюдатчиковполучаетинформацию.Чтотакое 

электронныйдатчик.Датчик-сенсор,датчикзвука.Настройка 

датчиков. 

Практика:Тренинг.Выполнитьзадания54-56. 

Урок19 10.2.Тема:Проекты«Настарт,внимание,марш!»и 1 
«Инстинктсамосохранения» 

Теория:Комментарииквыполнениюпроектов. 

Практика:Составитьпрограммыдляроботовпозаданию57, 

проанализироватьее,проверитьработоспособность.Составить 

программу,усовершенствоватьеепозаданию58и59. 

Урок20 10.3.Тема:Проекты«Автоответчик»и«Робот-кукушка» 1 
Теория:Сутьпроектов«Автоответчик»и«Робот-кукушка», 

краткиекомментарииквыполнениюпроекта. 

Практика:Выполнитьпроект«Автоответчик»,используя 

сведениязаданий 60и61ипрограммунарис.51.Провести 

испытания,усовершенствоватьпрограммупозаданию62.. 

Выполнитьпроект«Робот-кукушка»,провестиисследования 

позаданию63.Проверитьработоспособностьроботов. 

Урок21 10.4.Тема:Проект«Визуализируемгромкостьзвука» 1 
Теория:Сутьвизуализациизвука.Чтотакоерендеринг. 

Краткиекомментарииквыполнениюпроекта. 

Практика:Выполнитьпроект,используяпрограммунарис. 54, 

проверитьработоспособность. 

РАЗДЕЛ11 ВСЁВМИРЕОТНОСИТЕЛЬНО 2 

Урок22 11.1.Тема:Какизмеритьзвук.Проект «Измерительуровня 1 
шума» 

 Теория:Измерениезвука,исследованияАлександраБелла,  
единицыизмерения«бел»и«децибел».Примерыгромкости 

звука.Краткиекомментариикпроекту. 

Практика:Выполнитьпроект«Измерительуровняшума»по 

заданиям66и67.Проверить работоспособность. 

Урок23 11.2.Тема:Конкатенация 1 
Теория:Чтотакоеконкатенация,выводсимволовнаэкране, 

какойалфавитможетвоспроизвестиробот.Блокконкатенация. 

Практика:выполнитьзадания69-70,провестиэкспериментыс 

блокомконкатенация.Усовершенствоватьпрограмму 

«Измерительуровняшума»,используяблокконкатенация. 

РАЗДЕЛ12 БЕЗОПАСНОСТЬДОРОЖНОГОДВИЖЕНИЯ 6 

Урок24 12.1.Тема:ПроблемыДТП.Датчикцветаияркости 1 
Теория:КраткиесведенияоДТПиДнепамятижертвДТП. 

Назначениедатчикацветаияркости,трирежимадатчика, 

настройкарежимов. 

Практика:Выполнитьзадания73-76,подключивдатчикцвета 

ияркости.Знакомствосособенностямирежимовдатчикачерез 

справочнуюсистему.Проанализироватьпрограммыпо 

заданию75и76,провестиэксперименты. 

Урок25 12.2.Тема:Проект «Дневной автомобиль» 1 

 Теория:Комментарииквыполнениюпроекта.  



Практика:Выполнитьпроект«Дневнойавтомобиль», 

составитьалгоритмипрограмму,проверить 

работоспособность. 

Урок26 12.3.Тема:Потребительскиесвойстватовара.Проект 1 
«Безопасныйавтомобиль» 

Теория:Потребительскиесвойстваавтомобиля,гдеони 

проявляются.Чтотакоеусловныйвыбор,реализацияусловного 

выбораспомощьюалгоритмаветвления.Блокпереключатель, 

егоособенностиинастройка. 

Практика:Выполнитьпроект«Безопасныйавтомобиль», 

используяпрограммунарис.69взадании 78. 

Урок27 12.4.Проект«Трѐхскоростное авто» 1 
Теория:Краткиесведенияопроекте.Уточнениецелиизадач. 

Практика:Выполнитьпроектвсоответствиисзаданием79. 

Урок28 12.5.Проект«Ночнаямолния» 1 
Теория:ОсновныенастройкиблокаПереключатель.Краткие 

сведенияопроекте.Уточнениецелиизадач. 

Практика:Выполнитьпроектвсоответствиисзаданиями80- 

85.Проверитьработоспособность. 

Урок29 12.6.Проект «Автонакраю» 1 
Теория:Краткиесведенияопроекте.Уточнениезаданий,цели 

и задач. 

Практика:Выполнитьпроект,используяпрограмму«Робот на 

крыше»содним(рис.72)и двумядатчиками(рис.73). 

РАЗДЕЛ13 ФОТОМЕТРИЯ 3 

Урок30 13.1.Измерениеяркостисвета 1 
Теория:Яркостьсвета,единицыизмеренияяркостисвета. 

Ориентировочнаяосвещенностьотдельныхобъектов. 

Практика:Выполнитьзадание88и учебно-исследовательскую 
 работупоизмерениюяркости светаспомощьюдатчиков.  

Урок31 13.2.Проект«Режим дня» 1 
Теория:Краткиесведенияопроекте«Режимдня»,уточнение 

цели,задачи результатов. 

Практика:Выполнитьпроект«Режимдня»,используя 

программунарис.74.Проверитьработоспособность. 

Урок32 Проект«Измерительосвещѐнности» 1 
Теория:Краткиесведенияопроекте,уточнениецели,задачи 

результатов. 

Практика:Выполнитьпроект«Измерительосвещенности», 

проверитьработоспособность. 

РАЗДЕЛ14 ДАТЧИККАСАНИЯ 2 

Урок33 14.1.Тактильныеощущения.Датчиккасания. 1 
Теория:Назначениеиспособыиспользованиядатчиков 

касания.Какработаетдатчиккасания.Комментариипо 

выполнениюпроекта«Системаавтоматическогоконтроля 

дверей». 

Практика:Выполнитьзадание93.Выполнитьпроект«Система 

автоматическогоконтролядверей».Проверить 

работоспособность. 

Урок34 14.2.Проект «Перерыв15минут»,Проект«Ктонеработает 1 
—тотне ест!» 



 

 Теория:Комментарииквыполнениюпроектов.Уточнениецели  
изадач,ожидаемых результатов. 

Практика:Выполнитьпроект«Перерыв15минут»и 

исследованияпозаданиям97и98.Проверить 

работоспособность. 

Выполнитьпроект«Ктонеработает–тотнеест»позаданиям 

99,проверить работоспособность. 

 ВСЕГО 34 часа 

 

 

 5 класс 

Цель: формирование технической грамотности и учебно-познавательной компетенции на 

базеинтеграции робототехники со школьнымипредметами изасчет выполненияисследо- 

вательских и творческих проектов различной направленности. 

Задачи: 

Обучающие: 

 Продолжитьформированиеирасширениеактивногословарявобластитехники, 

робототехники и проектирования. 

 Продолжитьзнакомствосназначениемиосновнымивозможностямиблоковиуз- лов 

робототехнического комплекта, 

 Познакомитьшкольниковскодированиемидекодированиеминформации, метода- ми 

кодирования; 

 Познакомитьучащихсясосновамифизики:яркостьюиосвещенностью,звуковыми 

волнами, скорости движения, единицами измерения яркости, освещенности и ча- 

стоты колебаний звука, расстояния и скорости движения; 

 Продолжитьсовершенствованиенавыковконструирования,сборкииотладкиробо- 

тотехнических систем; 

 Расширитьпредставлениеовизуальномязыкедляпрограммированияроботов; 

 Систематизироватьиобобщитьметодыиприемыразработкиразнообразныхпро- 

ектов робототехнических систем; 

 ПознакомитьучащихсясиспользованиемдатчиковультразвукаиблокаЗвукиПе- 

ременная. 

Развивающие: 

 Продолжитьформированиематематическойкультурыиосновбионикидлярасши- 

рения кругозора учащихся в области робототехники; 

 Расширитьпредставлениеоматематическоммоделированииприконструировании 

роботов; 

 Расширитьпредставлениеобиспользованиироботоввразныхобластяхзнаний; 

 Продолжитьинициироватьзаинтересованностьвсамостоятельномрасширении 

кругозора в области конструирования робототехнических систем; 

 Продолжить формирование и развитие информационной культуры, умение ориен- 

тироваться в информационных потоках и работать с разными источниками инфор- 

мации; 

 Познакомитьучащихсясиспользованиемметодовоптимизацииприконструирова- 

нии робототехнических систем; 



 Продолжить поощрять стремление к применению своего потенциала в поиске ори- 

гинальных идей, обнаружении нестандартных решений, развитию творческих спо- 

собностей. 

 Продолжитьформированиенавыковсамостоятельногопроведенияисследованийс 

помощью робототехнических систем; 

 Содействовать саморазвитию в формировании успешных личных стратегий комму- 

никации и развитию компетенций при участии учеников в командной 

работе; 

Воспитательные: 

 Продолжитьформированиеинтересакпрактическомуприменениюзнаний,умений и 

навыков в повседневной жизни и в дальнейшем самообразовании; 

 Поощрятьцелеустремленность,усердие,настойчивость,оптимизм,верувсвоиси- лы; 

 Способствоватьразвитиюкритическогомышления,умениесамостоятельновыра- 

батывать критерии оценки проектов; 

 Поддерживатьпредставлениеучащихсяозначимостиобщечеловеческихнрав- 

ственных ценностей, доброжелательности, сотрудничества; 

 Укреплятьспортивныйдух,способностьсохранятьуважениексоперникам,ипре- 

одолевать стресс во время обучения и соревнований; 

 Прививатькультуруорганизациирабочегоместа,правилаобращениясосложными и 

опасными инструментами; 

 Воспитыватьбережливостьисознательноеотношениекввереннымматериальным 

ценностям. 

 

Ожидаемыерезультаты 

Предметные: 

Учащиеся: 

 Будутпониматьсмыслосновныхтерминовробототехники,правильнопроизносить и 

адекватно использовать; 

 Поймутпринципыработыиназначениеосновныхблоковисмогутобъяснять 

принципы их использования при конструировании роботов; 

 Смогутпонятьпринципыкодированияидекодирования,атакжеидеииспользова- ния 

их в робототехнических системах; 

 Смогутиспользоватьзнанияизобластифизическихосновробототехникидляпо- 

строения робототехнических систем; 

 Смогут осуществлять самостоятельную разработку алгоритмов и программ с ис- 

пользованием конструкций ветвления, циклов, а также использовать вспомогатель- 

ные алгоритмы; 

 Смогутсамостоятельнои/илиспомощьюпедагогапроизводитьотладкуроботовв 

соответствии с требованиями проекта; 

 Приобретутнавыкисамостоятельноговыполненияпроектоввсоответствиисзада- 

ниями в учебнике и/или устно сформулированного задания педагога. 

 Расширятпредставлениеовозможностяхиспользованиядатчиковультразвука,и 

блока переменная, смогут использовать знания при выполнении проектов; 

 СмогутвыполнятьнастройкиблоковЗвукиПеременная,атакжедатчика 

Ультразвук. 



Метапредметные 

Учащиеся: 

 Смогутприменятьзнанияизматематики,физикиибионикидлярешениязадачили 

реализации проектов; 

 Получитьнавыкиработысразнымиисточникамиинформации,каквпечатном 

(бумажном), так и в электронном виде; 

 Усовершенствоватьтворческиенавыкииэффективныеприемыдлярешенияслож- ных 

технических задач; 

 Усовершенствоватьнавыкииприемынестандартныхподходовкрешениюзадач или 

выполнению проектов; 

 Усовершенствоватьуниверсальныенавыкииприемыкконструированиюроботов и 

отладке робототехнических систем; 

 Расширитьпредставлениеометодахоптимизациивробототехникенапримерах 

выполнения проектов с задачей поиска лучшего конструктивного решения; 

 Смогутиспользоватьсвоизнаниядлясамостоятельногопроведенияисследований и 

усовершенствования робототехнических систем и проектов; 

 Усовершенствовать умения работать индивидуально и в группе, планировать свою 

деятельность в процессе разработки, отладки и исследования робототехнических 

систем. 

Личностные 

Учащиесясмогут: 

 Получитьсоциальныйопытучастиявиндивидуальныхикомандныхсостязаниях. 

 Найтисвоиметодыивостребованныенавыкидляпродуктивногоучастиявко- 

мандной работе; 

 Убедитьсявценностивзаимовыручки,поддержаниядоброжелательнойобстановки в 

коллективе; 

 Использоватьнавыкикритическогомышлениявпроцессеработанадпроектом,от- 

ладки и публичном представлении созданных роботов; 

 Укрепитьиусовершенствоватьвсебечувствосамоконтроляиответственностиза 

вверенные ценности; 

 Развитьвнимательноеипредупредительноеотношениекокружающимлюдями 

оборудованию в процессе работы. 

 

Учебно-тематическоепланирование. 

Общеечислочасов: 34ч. 

 

РАЗДЕЛ1:СИСТЕМЫПЕРЕВОДА 2ч. 

Теория: 

Языкимира.Краткиесведенияоразговорныхязыках. 

Языкобщениявкомпьютерныхсетях.Компьютерныепереводчики,назначение, 
возможности. Виды переводчиков. 

Краткиесведенияотехническомпереводе. 

Практика:выполнениепроекта,анализипроверкана работоспособность. 
 

РАЗДЕЛ2:КОДИРОВАНИЕ 4ч. 



Теория: 

Понятия: «код» и «кодирование». Декодирование. 

АзбукаМорзе.ПринципыкодированиявазбукеМорзе. 

Системаграфоввкодировании.Выполнениекодированияспомощьюсистемыгра- 

фов. 

Практика:выполнениепроекта,анализипроверканаработоспособность. 
 

РАЗДЕЛ3:МИРВЦВЕТЕ 1ч. 

Теория: 

Цвет.Значениецветавжизничеловека. 

Режимыработыдатчиков:яркостьияркостьотраженногоцвета.Определениецвета 
роботом. Единицы измерения яркости. Принципы работы светодиода. 

Практика:выполнениеисследовательскогопроекта. 

РАЗДЕЛ4:МИРЗВУКА1ч. 

Теория: 

Звук.Распространениезвуковыхволнввоздухе.Какчеловекслышит звук. 

Принцип работы громкоговорителя. Назначение диффузора. Частота колебания –ха- 
рактеристика звука. Единицы измерения частоты колебаний звука. Виды звуков в зависи- 
мости от частоты. 

Блок«Звук»,егоособенностиинастройка. 

Практика:выполнениеисследовательскогопроекта. 
 

РАЗДЕЛ5:РОБОТЫВЛЕСОПОЛОСЕ 1ч. 

Теория: 

Защитные лесныенасаждения.Видыконструкцийлесополосы.Назначениезащит- ной 
лесополосы. Работа роботов по защите леса. 

Практика:выполнениеисследовательскогопроекта. 
 

РАЗДЕЛ6:ЧИСЛО«ПИ» 3ч. 

Теория: 

Окружность,радиус,диаметр.Способывычислений. 

Число«Пи»,историческиесведения,вычислениичисла«Пи». 

Практика:выполнениепроекта,анализипроверканаработоспособность. 
 

РАЗДЕЛ7:ИЗМЕРЯЕМРАССТОЯНИЕ 2ч. 

Теория: 

Понятие о курвиметре и одометре, назначение, возможности. Виды одометров: циф- 
ровой и аналоговый. Отличия разных видов одометров. Математическая модель одометра. 

Построение математической модели. 

Построениемоделикурвиметра.Сведенияосервомотореизубчатомколесе. 

Практика:выполнениеисследовательскогопроекта. 
 

РАЗДЕЛ8:ВРЕМЯ 1ч. 

Теория: 



Время.Историческиесведенияобизмерениивремени.Единицыизмерениявремени. 

ОсобенностиблокаТаймердляизмерениявремени.ПрограммаТаймер. 

 
Практика:выполнениепроекта«Секундомеры»,проведениеэкспериментапозаданиюиз 
учебника. 

 

РАЗДЕЛ9:СИСТЕМАСПОРТИВНОГОХРОНОМЕТРАЖА 2ч. 

Теория: 

Таймер.Принципыработыиединицыизмерениявтаймере. 

Практика: самостоятельное конструирование блоков для выделения минут, секунд, мил- 
лисекунд; проведение испытаний. 

 

РАЗДЕЛ10:СКОРОСТЬ 2ч. 

Теория: 

Скорость.Единицыизмеренияскорости. 

Видыдвижения.Равномерноеинеравномерноедвижение.Особенности. 

Практика:выполнениеисследовательскогопроекта. 

 

РАЗДЕЛ11:ГДЕЧЕРПАТЬВДОХНОВЕНИЕ 5ч. 

Теория: 

Бионика.Предметизучения.Применениезнанийбионики.Характеристикачастей 
бионики. Использование знаний из биологии в технических системах. 

Датчикультразвука.Принципработыдатчикультразвука. Принципы 

работы дальномера. 

Практика:выполнениеисследовательскихпроектов;созданиепрототипаохраннойси- стемы 
по заданиям учебника. 

РАЗДЕЛ12:ИЗОБРЕТАТЕЛЬСТВО 2ч. 

Теория: 

История появления электромузыкальных инструментов. Терменвокс. Принципы ра- 
боты электромузыкальных инструментов. 

«Изобретатель»–ктоэто?Характеристиканаправления«умныйдом». 

Практика: выполнение проекта «Умный дом», по программе «Уходя, гасите свет!», ана- 
лиз и проверка на работоспособность. 

 

РАЗДЕЛ13:СИСТЕМАПОДСЧЁТАПОСЕТИТЕЛЕЙ 3ч. 

Теория: 

Система подсчета посетителей, для чего она используется. Назначение и особенно- 
стиблокаПеременная. Типыпеременных.Характеристикаразных типов.Настройкиблока 
Переменная. 

Практика:выполнениепроекта,анализипроверканаработоспособность. 

 

РАЗДЕЛ14:ПАРКОВКАВГОРОДЕ 5ч. 

Теория: 



Понятие о плотности автомобильного парка. Анализ данных по плотности автомо- 
бильного парка в России. Проблемы парковок в больших городах. Описание моделей пар- 
ковок. 

Понятие об оптимизации на примере проекта «Парковка». Рекомендации по оптими- 
зации программы «Парковка». 

Видыошибок,возникающихприиспытанияхроботов. 

 
Практика:выполнениепроекта,анализипроверканаработоспособность;дополнение списка 
ошибок и проблем, возникающих в процессе испытаний роботов. 

 

Учебно-тематическоепланирование7класс(34часа) 
 

№Раздела Содержание Количество 

/урока часов 

РАЗДЕЛ1 СИСТЕМЫПЕРЕВОДА 2 

Урок1 1.3.Темаурока:Язык«человек—компьютер» 1 
Теория:Краткиесведенияоразговорныхязыках. Язык 

общениявкомпьютерныхсетях.Компьютерныепереводчики, 

назначение,возможности.Видыпереводчиков. 

Практика:Практическаяработа «Компьютерные 

переводчики»,задание1. 

Урок2 1.2Тема:Техническийперевод 1 
Теория:Краткиесведенияотехническомпереводе. 

Практика:Выполнитьпрактическуюработу«Технический 

перевод»изадания2-4.Проверитьработоспособность 

РАЗДЕЛ2 КОДИРОВАНИЕ 4 

Урок3 2.1.Тема:АзбукаМорзе 1 
Теория:КраткиесведенияобазбукеМорзе. Принципы 

кодированиявазбукеМорзе. 

Практика:Выполнитьпроект «Телеграф»,задания7и8. 

Урок4, 5 2.2.Тема:Практическаяработа«Кодируемидекодируем» 2 
Теория:Системаграфоввкодировании.Чтотакое«код»и 

«кодирование».Каквыполнитькодированиеспомощью 

системыграфов.Декодирование. 

Практика:Выполнитьпрактическуюработу«Кодируеми 

декодируем»изадания9-16.Проверитьработоспособность. 

Урок6 2.3.Тема:Практическаяработа«Борьбасошибкамипри 1 
передаче» 

Теория:Краткиесведенияовыполненииработы. 

Практика:Выполнитьпрактическуюработу«Борьбас 

ошибками»изадание17.Проверитьработоспособность. 

РАЗДЕЛ3 МИРВЦВЕТЕ 1 

Урок7 3.1.Тема:Цветдляробота.Выполнениепроектов. 1 
Теория:Значениецветавжизничеловека.Краткие 

комментарииповыполнениюпроекта«Роботопределяет 

 цвета»и«Меняемосвещенность».Режимыработыдатчиков:  
яркостьияркостьотраженногоцвета.Спомощьюкакого 

элементароботопределяетцвет.Единицыизмеренияяркости. 

Принципыработысветодиода. 

Практика:Выполнитьпроект«Роботопределяетцвета»по 

заданиям18-20,программанарис.15. Выполнитьпроект 

«Меняемосвещенность»позаданиям21и22,программана 



 рис.16.Проверитьработоспособность.  

РАЗДЕЛ4 МИРЗВУКА 1 

Урок8 4.1.Тема:Частота звука. 1 
Теория:Краткиесведенияозвуковых волнахввоздухе.Как 

человекслышитзвук.Принципработыгромкоговорителя. 

Назначениедиффузора. Частотаколебания–характеристика 

звука.Единицыизмерениячастотыколебанийзвука.Виды 

звуковвзависимостиотчастоты.Блок«Звук»,егоособенности 

и настройка. 

Практика:Выполнитьпроект «Симфониязвука»позаданиям 

23-29.Провестиисследования.Проверитьработоспособность. 

РАЗДЕЛ5 РОБОТЫВЛЕСОПОЛОСЕ 1 

Урок9 5.1.Тема:Защитныелесонасаждения 1 
Теория:Защитныелесныенасаждения.Видыконструкций 

лесополосы.Краткиесведенияоназначениизащитной 

лесополосы.Комментариикпроектам. 

Практика:Выполнитьпроект«Лесовосстановительнаярубка» 

позаданиям30,31и«Ажурныенасаждения»позаданию31. 

Проверитьработоспособность. 

РАЗДЕЛ6 ЧИСЛО «ПИ» 3 

Урок10 6.1.Тема:Диаметридлинаокружности 1 
Теория:Краткиесведенияобокружности,радиусеидиаметре. 

Способывычислений. 

Практика:Выполнитьпрактическуюработу«Неверьглазам 

своим»позаданию23. 

Урок11 6.2.Тема:Эксперимент«Ищемвзаимосвязьвеличин» 1 
Теория:Краткиесведенияопроведенииэкспериментаи 

выполнениизаданий. 

Практика:Провестиэкспериментвсоответствиисзаданиями 

34-38 

Урок12 6.3.Тема:Немногоисторииочисле«Пи» 1 
Теория:Историческиесведенияочисле«Пи», вычислении 

числа«Пи».Комментарииквыполнениюпроекта «Робот- 

калькулятор» 

Практика:Выполнитьпроект «Робот-калькулятор»по 

заданиям39-46.Проверить работоспособность. 

РАЗДЕЛ7 ИЗМЕРЯЕМРАССТОЯНИЕ 2 

Урок13 7.1.Тема:Курвиметриодометр.Математическаямодель 1 
одометра. 

Теория:Сведенияокурвиметреиодометре,назначение, 

возможности.Видыодометров:цифровойианалоговый. 

Отличияразныхвидоводометров.Чтотакоематематическая 

модель.Построениематематическоймоделиодометра. 

Практика:Выполнитьпроект «Одометр»позаданиям47-52. 

 Программированиеробота-одометрапоалгоритмунарис.33,  
Проверитьработоспособность. 

Урок14 7.2.Тема:Моделькурвиметра 1 
Теория:Какпостроитьмоделькурвиметра.Сведенияо 

сервомотореизубчатомколесе.Краткиесведения о 

выполнениизаданий. 

Практика:Усовершенствоватьпрограммуодометра, 

выполнивзадания53и55.Создатьмоделькурвиметра, 



 используяразличныеаппаратныеипрограммныевозможности  

РАЗДЕЛ8 ВРЕМЯ 1 

Урок15 8.1.Тема:Секунда.Таймер.Проект«Секундомеры» 1 
Теория:Историческиесведенияобизмерениивремени. 

Единицыизмерениявремени.ОсобенностиблокаТаймер для 

измерениявремени.ПрограммаТаймер. 

Практика:Выполнитьпроект«Секундомеры»позаданиям 60- 

69.Провестиисследованияипроверитьработоспособность. 

РАЗДЕЛ9 СИСТЕМАСПОРТИВНОГОХРОНОМЕТРАЖА 2 

Урок16 9.1.Тема:Проект «Стартоваякалитка» 1 
Теория:Краткиесведенияовыполнениипроекта.Настройка 

блоков.Уточнениецелии задач. 

Практика:Выполнитьпроектпозаданиям70-71,проверить 

работоспособность. 

Урок17 9.2.Тема:Минуты,секунды,миллисекунды 1 
Теория:Принципыработытаймераиединицыизмеренияв 

таймере.Проект«Самыйпростойхронограф». 

Практика:Самостоятельносконструироватьблокидля 

выделенияминут,секунд,миллисекунд(задания75-78), 

провестииспытания.Использоватьсведенияиззаданий72-74. 

Выполнитьпроект «Самыйпростойхронограф».Проверить 

работоспособность. 

РАЗДЕЛ10 СКОРОСТЬ 2 

Урок18 10.1.Тема:Проект«Измеряемскорость» 1 
Теория:Краткиесведенияобизмерениискорости.Единицы 

измеренияскорости.Комментариикпроекту«Измеряем 

скорость» 

Практика:Выполнитьпроект «Измеряемскорость»по 

заданиям80-83.Проверить работоспособность. 

Урок19 10.2.Тема:Скоростьравномерногоинеравномерного 1 
движения. 

Теория:Краткиесведенияоскорости.Видыдвижения. 

Равномерноеинеравномерноедвижение.Особенности. 

Комментарииквыполнениюпроекта. 

Практика:Выполнитьпроект «Спидометр»по заданиям84-88. 

Провестиисследованияпозаданию89.Проверить 

работоспособность. 

РАЗДЕЛ11 ГДЕЧЕРПАТЬВДОХНОВЕНИЕ 5 

Урок20 11.1.Тема:Бионика.Датчикультразвука. 1 
Теория:Чтоизучаетбионика.Применениезнанийбионики. 

Характеристикачастейбионики.Каквтехническихсистемах 

используютсязнанияизбиологии.Датчикультразвука.Как 

работаетдатчик ультразвука. 

 Практика:Выполнитьзадания90-95поисследованиюработы  
датчикаультразвука.. 

Урок21 11.2.Тема:Проект«Дальномер» 1 
Теория:Комментарииквыполнениюпроекта.Принципы 

работыдальномера.Уточнениецелиизадачпроекта. 

Практика:Выполнитьпроект«Дальномер»позаданиям96-99, 

провестииспытания,проверитьработоспособность 

дальномера. 

Урок22 11.3.Тема:Проект «Робот-прилипала» 1 



 Теория:Комментарииповыполнениюпроекта.Уточнениеидеи  
проекта,целиизадач. 

Практика:Выполнитьпроектпосозданиюробота-прилипалы 

позаданиям100-101. 

Урок23 11.4.Тема:Проект«Соблюдениедистанции» 1 
Теория:Комментарииповыполнениюпроекта.Уточнениеидеи 

проекта,целиизадач. 

Практика:Выполнитьпроект«Соблюдениедистанции», 

проверитьработоспособностьпозаданию 102. 

Урок24 11.4.Тема:Проект«Охраннаясистема» 1 
Теория:Комментарииповыполнениюпроекта.Уточнениеидеи 

проекта,целиизадач. 

Практика:Создатьпрототипохраннойсистемыпозаданиям 

103-105. 

РАЗДЕЛ12 ИЗОБРЕТАТЕЛЬСТВО 2 

Урок25 12.1.Тема:Терменвокс. 1 
Теория:Историяпоявленияэлектромузыкальных 

инструментов.Чтотакоетерменвокс.Принципыработы 

электромузыкальныхинструментов. 

Практика:Выполнитьпроект,создавтерменвоксдля1-йи2-х 

рукпозаданиям106-108. 

Урок26 12.1.Тема:Проект «Умныйдом» 1 
Теория:Ктотакойизобретатель.Характеристиканаправления 

«умныйдом».Комментарииирекомендацииповыполнению 

проекта«Умныйдом».Уточнениеидеипроекта,целиизадач. 

Практика:Выполнитьпроект«Умныйдом»,попрограмме 

«Уходя,гаситесвет!»позаданиям110-112. 

РАЗДЕЛ13 СИСТЕМАПОДСЧЁТАПОСЕТИТЕЛЕЙ 3 

Урок27 13.1.Тема:Подсчѐтпосетителей.Блокпеременная. 1 
Теория:Системаподсчетапосетителей,длячегоона 

используется.НазначениеиособенностиблокаПеременная. 

Типыпеременных.Характеристикаразныхтипов.Настройки 

блокаПеременная.Комментариикпроекту«Считаем 

посетителей»,идея,цельизадачи. 

Практика:Выполнитьпроект«Считаемпосетителей»по 

заданиям113-115.Провестииспытания,проверить 

работоспособность. 

Урок28 13.2.Тема:Проект«Счастливый покупатель» 1 
Теория:Комментарииповыполнениюпроекта.Уточнениеидеи 

проекта,целиизадач.Рекомендацииповыполнениюпроекта. 

Практика:Выполнитьпроект«Счастливыйпокупатель»на 

основесистемыподсчетапокупателейпозаданиям116, 117, 
 используядатчикультразвука.Проверитьработоспособность.  

Урок29 13.3.Тема:Проект«Проходчерезтурникет» 1 
Теория:Комментарииповыполнениюпроекта.Уточнение идеи 

проекта,целиизадач.Рекомендацииповыполнениюпроекта. 

Практика:Выполнитьпроект «Проходчерезтурникет»на 

основесистемыподсчетапокупателей позаданиям118-128, 

используядатчиккасания.Проверитьработоспособность, 

провести испытания. 

РАЗДЕЛ14 ПАРКОВКАВГОРОДЕ 5 

Урок30 14.1.Тема:Плотностьавтомобильногопарка.Проблема 1 



 

 

 

 

 

Урок31, 32 

парковкивмегаполисе.  

 

 

 

2 

Теория:Чтотакоеплотностьавтомобильногопарка.Анализ 

данныхпоплотностиавтомобильногопаркавРоссии. 

Проблемыпарковоквбольших городах.Описаниемоделей 

парковок. 
14.2.Тема:Проект«Парковка» 

Теория:Комментарииирекомендацииквыполнениюпроекта. 

Описаниеидеи,целиизадачпроекта. 

Практика:Выполнитьпроект«Парковка»посхеменарис.94 

и95.Выполнитьзадания130-133. 

Урок33 14.3.Тема:Оптимизация.Опыт.Итоги. 1 
Теория:Чтотакоеоптимизациянапримерепроекта 

«Парковка».Рекомендациипооптимизациипрограммы 

«Парковка». 

Практика:Выполнитьоптимизациюкпроекту«Парковка»по 

описаниювпараграфе 53исхеменарис.98и99.Выполнить 

задания134и135.Проверить работоспособность. 

Урок34 Тема:Опыт.Итоговоезанятие. 1 
Теория:Какиеошибкивозникаютприиспытанияхроботов. 

Практика:Дополнитьсписокошибокипроблем, 

возникающихвпроцессеиспытанийроботов. 

 ВСЕГО 34 часа 

 

6 класс 

Цель: формирование технической и учебно-познавательной компетенции на базе инте- 

грации робототехники со школьными предметами и за счет выполнения исследователь- 

ских и творческих проектов различной направленности. 

Задачи: 

Обучающие: 

 Продолжитьрасширениеактивногословарявобластитехники,технологии,робо- 

тотехники и проектирования. 

 Продолжитьзнакомствосназначениемиосновнымивозможностямиблоковиуз- лов 

робототехнического комплекта, 

 Познакомитьшкольниковсособенностямипрограммыипрограммногопродукта; 

30 

 

 Продолжитьзнакомствосматематическимиосновамиробототехникиитехнологии 

конструирования роботов; 

 Продолжитьсовершенствованиенавыковконструирования,сборкииотладкиробо- 

тотехнических систем; 

 Расширитьпредставлениеобалгоритмахивизуальномязыкепрограммирования 

роботов; 

 Продолжитьсистематизироватьиобобщатьметодыиприемыразработкиразнооб- 

разных проектов робототехнических систем; 

 Познакомитьучащихсяспонятиеминверсияцвета,особенностямииспользования 

инверсии цвета при конструировании роботов; 

 Познакомитьучащихсясосновамитеорииавтоматическогоуправленияирегули- 

рования, видами и типами регуляторов; 



 Продолжитьзнакомствоучащихсясосновамитехнологиипроектированияробото- 

технических систем. 

Развивающие: 

 Сформироватьпредставлениеоробототехнике,какактуальнойиперспективной 

науке; 

 Формироватьпредставлениеоконструированиироботов,ихвозможностяхиогра- 

ничениях; 

 Продолжитьформированиематематическойкультурыиосновбионикидлярасши- 

рения кругозора учащихся в области робототехники; 

 Расширитьпредставлениеоматематическоммоделированииприконструировании 

роботов за счет использования блока «Математика»; 

 Расширитьпредставлениеобиспользованиироботоввразныхобластяхзнаний; 

 Продолжитьинициироватьзаинтересованностьвсамостоятельномрасширении 

кругозора в области конструирования робототехнических систем; 

 Продолжить формирование и развитие информационной культуры, умение ориен- 

тироваться в информационных потоках и работать с разными источниками инфор- 

мации; 

 Продолжить поощрять стремление к применению своего потенциала в поиске ори- 

гинальных идей, обнаружении нестандартных решений, развитию творческих спо- 

собностей. 

 Привитьисследовательскиенавыкипривыполнениипроектовипрактическихза- 

даний по робототехнике; 

 Содействоватьсаморазвитиювформированииуспешных личныхстратегийкомму- 

никации и развитию компетенций при участии учеников в командной работе; 

Воспитательные: 

 Продолжитьформированиеинтересакпрактическомуприменениюзнаний,умений и 

навыков в повседневной жизни и в дальнейшем самообразовании; 

 Поощрятьцелеустремленность,усердие,настойчивость,оптимизм,верувсвоиси- лы; 

 Способствоватьразвитиюкритическогомышления,умениесамостоятельновыра- 

батывать критерии оценки проектов; 

 Поддерживатьпредставлениеучащихсяозначимостиобщечеловеческихнрав- 

ственных ценностей, доброжелательности, сотрудничества; 

 Укреплятьспортивныйдух,способностьсохранятьуважениексоперникам,ипре- 

одолевать стресс во время обучения и соревнований; 

 Прививатькультуруорганизациирабочегоместа,правилаобращениясосложными и 

опасными инструментами; 

 Воспитыватьбережливостьисознательноеотношениекввереннымматериальным 

ценностям. 

Ожидаемыерезультаты 

Предметные: 

Учащиеся: 

 Смогутпониматьсмыслосновныхтерминовробототехники,включитьихвактив- ный 

словарь и адекватно использовать; 



 Поймут принципы работы и назначение основных блоков, смогут объяснять прин- 

ципы их использования при конструировании роботов и выбирать оптимальный 

вариант их использования; 

 Будутпониматьотличияпрограммыотпрограммногопродукта,смогут правильно 

использовать терминологию по основам программирования; 

 Смогутсамостоятельнопроизводитьвыполнятьпроекты,осуществлятьотладку 

роботов в соответствии с требованиями проекта, оформлять отчеты; 

 Приобретут навыки самостоятельного выполнения проектов в соответствии с зада- 

ниями, смогут выбирать наиболее рациональные методы и способы для конструи- 

рования роботов; 

 Понятьиприменитьнапрактикепринципыинверсиицветадлясозданияроботов; 

 Поймутосновныезаконыипринципытеорииавтоматическогоуправленияирегу- 

лирования, а также методы использования в робототехнических системах; 

 СмогутсамостоятельновыполнятьнастройкиблокаМатематика. 

Метапредметные 

Учащиеся: 

 Смогутсамостоятельнопланироватьсвоюдеятельностьпривыполнении исследо- 

вательских проектов по робототехнике; 

 Освоятосновныеметодыиприемыработысразнымиисточникамиинформации, как 

в печатном (бумажном), так и в электронном виде; 

 Усовершенствоватьтворческиенавыкииэффективныеприемыдлярешенияслож- ных 

технических задач; 

 Усовершенствоватьнавыкииприемынестандартныхподходовкрешениюзадач или 

выполнению проектов; 

 Поймут смысл основных технологий построения робототехнических систем и 

овладеют методами и приемами использования знаний для проектирования робо- 

тов; 

 Смогут усовершенствоватьирасширитьспектруниверсальныхнавыковиприемов по 

конструированию роботов и отладке робототехнических систем; 

 Расширятпредставлениеометодахоптимизациивробототехникенапримерахвы- 

полнения проектов с задачей поиска лучшего конструктивного решения; 

 Смогутсамостоятельнопроизводитьусовершенствованиеробототехническихси- 
стем при выполнении проектов; 

 Усовершенствовать умения работать индивидуально и в группе, планировать свою 

деятельность в процессе разработки, отладки и исследования робототехнических 

систем. 

Личностные 

Учащиесясмогут: 

 Получитьсоциальныйопытучастиявиндивидуальныхикомандныхсостязаниях. 

 Найтисвоиметодыивостребованныенавыкидляпродуктивногоучастиявко- 

мандной работе; 

 Убедитьсявценностивзаимовыручки,поддержаниядоброжелательнойобстановки в 

коллективе; 

 Использоватьнавыкикритическогомышлениявпроцессеработанадпроектом,от- 

ладки и публичном представлении созданных роботов; 



 Укрепитьиусовершенствоватьвсебечувствосамоконтроляиответственностиза 

вверенные ценности; 

 Развитьвнимательноеипредупредительноеотношениекокружающимлюдями 

оборудованию в процессе работы; 

 Смогутсамостоятельноицеленаправленновыстраиватьиндивидуальныймаршрут 

для самосовершенствования. 

 

Учебно-тематическоепланирование 

Общеечислочасов: 34ч. 
 

РАЗДЕЛ1:СЛОЖНЫЕПРОЕКТЫ 1ч. 

Теория: 

Общиерекомендациииправилаработынадсложнымпроектом. 

Практика:выполнениепроекта «Системагаз –тормоз»всоответствиисрекомендациями, 
проведение исследований с целью улучшения проекта, корректировка и проверка на рабо- 
тоспособность. 

 

РАЗДЕЛ2:ПРОЕКТЫ,ПРОЕКТЫ,ПРОЕКТЫ... 2ч. 

Теория: 

Сутьпонятия«проект»,смыслпроектаипроектирования.Описаниеэтапов выпол- нения 
проекта – от идеи до перспектив развития проекта. 

 
Практика:выполнениепроекта,анализипроверканаработоспособность.Оформление 
проекта. 

РАЗДЕЛ3:ПРОГРАММНЫЙПРОДУКТ 2ч. 

Теория: 

Программаипрограммныйпродукт.Отличияпрограммыотпрограммногопродукта. Переменная 

«счетчик», ее особенности. 

Блок «Сравнение»,особенностиблокаинастройки. 

 

Практика:выполнениепрактическойработы. 

 

РАЗДЕЛ4:МЕХАНИЧЕСКИЕПЕРЕДАЧИ1ч. 

Теория: 

Механическаяпередача.Мгновеннаяскорость.Какеенайти. 

 
Практика:выполнениеисследовательскогопроекта,анализипроверканаработоспособ- ность. 

 

РАЗДЕЛ5:ИМПРОВИЗАЦИЯ 3ч. 

Теория: 

Сутьпонятия«импровизация». 



Программныйблок«Случайноезначение».Назначениеифункцииблока.Настройки 
блока. 

Практика:выполнениеисследовательскогопроекта. 
 

РАЗДЕЛ6:ПЕРСОНАЛЬНЫЕСЕТИ 1ч. 

Теория: 

Персональныесети.Особенностиперсональныхсетей.Назначениеивозможности. Персональная 

сеть. Cybiko. 

Практика:выполнениепроекта,анализипроверканаработоспособность. 
 

РАЗДЕЛ7:РУЧНОЕУПРАВЛЕНИЕ 1ч. 

Теория: 

Основныепонятияосистемахуправления.Видысистемуправления.Замкнутаяи разомкнутая. 
Характеристика групп систем управления. 

Практика:выполнениепрактическойработы.Проверкаработоспособностисистемыи 
усовершенствование проекта. 

РАЗДЕЛ8:ПРОМЫШЛЕННЫЕРОБОТЫ 4ч. 

Теория: 

Промышленные роботы. Краткая характеристика промышленных роботов. 

Комментариикпроекту.Принципотслеживанияграницычѐрнойполосыибелогополя. Датчик 

цвета в режиме Яркость отражѐнного света. 

Практика:выполнениепроекта,анализипроверканаработоспособность. 
 

РАЗДЕЛ9:АВТОМАТИЧЕСКИЙТРАНСПОРТ 2ч. 

Теория: 

Знакомствоспонятиями:«транспорт»,«автоматическийтранспорт» и«персональ- ный 

автоматический транспорт». Назначение персональных автоматических систем. 

Инверсия и инверсия цветов. Связь между мощностью мотора и яркостью отражѐн- 
ного света. 

Практика:выполнениепроекта,анализипроверканаработоспособность. 
 

РАЗДЕЛ10:АВТОМАТИЧЕСКОЕУПРАВЛЕНИЕ 3ч. 

Теория: 

Основныесведенияотеорииавтоматическогоуправления.Знакомствососновными понятиями. 
Использование идей автоматического управления. 

Практика:выполнениеисследовательскогопроекта,проверканаработоспособностьи от- 
ладка. 

 

РАЗДЕЛ11:ЗАКОНЫ РЕГУЛИРОВАНИЯ 6ч. 

Теория: 

Основныесведенияопропорциональномиинтегральномзаконах.Математическая 
модель, описывающая зависимость. Смысл основных понятий. 

Сутьдифференциальногозаконарегулирования.Математическая модельдифферен- циального 
регулятора. Особенности разных видов линейных регуляторов: пропорцио- 



нальный,интегральныйидифференциальный.Нелинейныерегуляторы.Особенностии 
отличия. Назначение нелинейных регуляторов. Кубические регуляторы. 

Назначениеиособенностипропорционально-интегральногорегулятора.Настройка 
ПИД-регулятора. 

Практика:выполнениеисследовательскихпроектов,отладка,проверкаработоспособно- сти, 
оформление. 

 

РАЗДЕЛ12:ПРОФЕССИЯ—ИНЖЕНЕР 8ч. 

Теория: 

Инженер – профессия творческая. Смысл профессии инженера, особенности. 

Смыслпонятий«данные»,«информация»и«знания»,отличияиособенности. 

Подведение итогов. Презентация лучших проектов. 

Практика:выполнениеисследовательскихпроектов,отладка,проверкаработоспособно- сти, 
оформление. 

 

Примерноепоурочноепланирование(34часа) 
 

№Раздела Содержание Количест 

/урока вочасов 

РАЗДЕЛ1 СЛОЖНЫЕПРОЕКТЫ 1 

Урок1 1.4.Темаурока:Какработатьнадпроектом.Проект 1 
«Системагаз—тормоз» 

Теория:Краткиесведенияопроекте,общиерекомендациии 

правилаработынадпроектом.Комментариикпроекту«Система 

газ– тормоз». 

Практика:Выполнитьпроект «Системагаз–тормоз»в 

соответствиисрекомендациями.Составитьпрограмму(задание 

1),провестиисследованиесцелью улучшенияпроекта(задание 

2),скорректироватьпрограммувсоответствиисзаданием3и 4. 

Проверитьработоспособностьиотладить. 

РАЗДЕЛ2 ПРОЕКТЫ,ПРОЕКТЫ,ПРОЕКТЫ... 2 

Урок2 2.1.Тема:Реализуемиоформляемпроект.Проект«Роботна 1 
КПП» 

Теория:Чтотакоепроект,смыслпроектаи проектирования. 

Описаниеэтаповвыполненияпроекта–отидеидоперспектив 

развитияпроекта.Комментариикпроекту«РоботнаКПП». 

Практика:Выполнитьпроект «РоботнаКПП»всоответствиис 

заданием5ирис.5и 6.Оформитьпроект(задание6). 

Урок3 2.2.Тема:Проекты«Робот-уборщик»и«Цветовая система 1 
управления» 

Теория:Роботы-уборщики,способыориентациироботов- 

уборщиков.Комментариикпроектам«Робот-уборщик»и 

«Цветоваясистемауправления»,требованиякпроектам. 

Практика:Выполнитьпроекты: «Робот-уборщик»позаданиям 

7-9ипроект «Цветовая системауправления»позаданиям10,11, 

оформитьпроектывсоответствиистребованиями.Проверить 

работоспособность,отладить. 

РАЗДЕЛ3 ПРОГРАММНЫЙПРОДУКТ 2 

Урок4 3.1.Тема:Требованиякпрограммам.Практическиеработы 1 
«Свойстваматематическихдействий»и«Вспомогательная 

переменная» 



 Теория:Программаипрограммныйпродукт.Отличия  
программыотпрограммногопродукта.Комментариик 

выполнениюпрактическойработы.Чтотакоепеременная 

«счетчик»,ееособенности. 

Практика:Выполнитьпрактическуюработу«Свойства 

 математическихдействий»(задание12,рис.14)и  
«Вспомогательнаяпеременная»(задание13,рис.15). 

Урок5 3.2.Тема:Практическаяработа«Сравни—иузнаешь 1 
истину»ипроект«Управлениеэлектромобилем» 

Теория:Блок«Сравнение»,особенностиблокаинастройки. 

Комментарииквыполнениюпрактическойработы«Сравни–и 

узнаешь».Комментарииквыполнениюпроекта«Управление 

автомобилем».Требованиякпроекту. 

Практика:Выполнитьпрактическуюработу«Сравни–и 

узнаешь»(задание14).Выполнитьпроект«Управление 

автомобилем»позаданиям15и16.Провестиисследованиепо 

заданию17и усовершенствоватьпрограммупозаданиям18,19. 

РАЗДЕЛ4 МЕХАНИЧЕСКИЕПЕРЕДАЧИ 1 

Урок6 4.1.Тема:Практическаяработа«Спидометрдляроботас 1 
коробкойпереключенияпередач»ипроект«Мгновенная 

скорость» 

Теория:Комментарииквыполнениюпрактическойработы. 

Формулавблоке «Математика».Мгновеннаяскорость.Какее 

найти.Комментарииквыполнениюпроекта. 

Практика:Выполнитьпрактическуюработу«Спидометрдля 

роботаскоробкойпереключенияпередач»(задание24). 

Выполнитьпроект«Мгновеннаяскорость»позаданиям25и26. 

РАЗДЕЛ5 ИМПРОВИЗАЦИЯ 3 

Урок7 5.1.Тема:Импровизацияиробот.Исследование«Случайное 1 
число» 

Теория:Чтотакое«импровизация».Программныйблок 

«Случайноезначение».Назначениеифункцииблока.Настройки 

блока.Комментариикисследованию«Случайноечисло». 

Практика:Выполнитьисследование «Случайноечисло»по 

заданиям27и29.Выполнитьзадания28,30и 31. 

Урок8 5.2.Тема:Проекты«Игравкости»и«Конкурстанцев» 1 
Теория:Комментариикпроектам.Требованияквыполнению 

проектов. 

Практика:Анализпрограммы(рис.30)«Игравкостидля 

одногоигрока»(задание32).Разработать программу«Играв 

кости длядвух человек»(задание33)ипрограммудля 

определенияпобедителя(задание34).Выполнитьпроект 

"Конкурстанцев»позаданиям 35и 36.Проверить 

работоспособность. 

Урок9 5.3.Тема:Проект«Робот,говорящийвыпавшеечисло» 1 
Теория:Комментариикпроекту.Требованияквыполнению 

проекта. 

Практика:Выполнитьпроектпозаданиям37-39.Проверить 

работоспособность.Отладитьпрограмму. 

РАЗДЕЛ6 ПЕРСОНАЛЬНЫЕСЕТИ 1 

Урок10 6.1.Тема:ПерваяперсональнаясетьCybiko.Практическая 1 
работа«РАNилипропал».Проект«Экипажлунохода» 



 Теория:Чтотакоеперсональнаясеть.Cybiko. Особенности  
персональныхсетей.Назначениеивозможности.Комментариик 

выполнениюпроекта«Экипажлунохода». 

Практика:Выполнитьзадание40.Выполнитьпроектпо 

 заданиям41-45.Проверитьработоспособность.Отладить  
программу. 

РАЗДЕЛ7 РУЧНОЕУПРАВЛЕНИЕ 1 

Урок11 7.1.Тема:Системыуправления.Проект «Геймпад» 1 
Теория:Основныепонятияосистемах управления.Видысистем 

управления.Замкнутаяиразомкнутая.Характеристикагрупп 

системуправления.Комментарииквыполнениюпрактической 

работыипроекта «Геймпад».. 

Практика:Выполнитьпрактическуюработу«Замкнутаяи 

разомкнутаясистемыуправления»(задания46и47).Выполнить 

проект»Геймпад»по заданиям48-54.Проверить 

работоспособностьсистемыиусовершенствоватьпроект. 

РАЗДЕЛ8 ПРОМЫШЛЕННЫЕРОБОТЫ 4 

Урок12 8.1.Тема:Роботывпромышленности.Проект «Движемся 1 
зигзагом» 

Теория:Промышленныероботы.Краткаяхарактеристика 

промышленныхроботов.Комментариикпроекту.Принцип 

отслеживанияграницычѐрнойполосыибелогополя.Датчик 

цветаврежимеЯркостьотражѐнногосвета. 

Практика:Выполнитьзадание55–создать прототип 

промышленногоробота.Выполнитьпроект«Движемся 

зигзагом»позаданиям56-59.Проверить работоспособность, 

отладить. 

Урок13 8.2.Тема:Проекты«Плавноедвижениеполинии»и 1 
«Движемсяпрямо» 

Теория:Комментариикпроектам «Плавноедвижениеполинии» 

и«Движемсяпрямо».Рекомендациикпроведению 

исследований. 

Практика:Выполнитьпроект «Плавноедвижениеполинии»по 

заданиям60и61.Проверитьработоспособностьиотладить. 

Провестиисследования.Выполнитьпроект«Движемсяпрямо» 

позаданиям62-65.Проверитьработоспособностьиотладить. 

Провестиисследования. 

Урок14 8.3.Тема:Проекты«Используемдвадатчикацвета»и 1 
«Гаражбудущего» 

Теория:Комментариипоработеспроектами.Уточнениеидеи, 

целейизадач.Настройкиблока «Математика». 

Практика:Выполнитьпроект«Используемдвадатчикацвета», 

использоватьпрограммынарис.57и58.Выполнить проект 

«Гаражбудущего»самостоятельно.Проверить 

работоспособностьи отладить. 

Урок15 8.4.Тема:Проекты«Используемчетыредатчика»и 1 
«Складской робот» 

Теория:Комментариикпроектам.Уточнениеидеипроекта, 

целейизадач. 

Практика:Выполнитьпроект«Используемчетыредатчика 

цвета».Проверитьработоспособностьиотладить.Выполнить 

проект«Складскойробот»позаданию70.Проверить 



 работоспособностьи отладить.  

РАЗДЕЛ9 АВТОМАТИЧЕСКИЙТРАНСПОРТ 2 

Урок16 9.1.Тема:Персональныйавтоматическийтранспорт.Проект 1 

 «Кольцевоймаршрут»  
Теория:Знакомствоспонятиями:«транспорт»,«автоматический 

транспорт»и«персональныйавтоматическийтранспорт». 

Назначениеперсональныхавтоматическихсистем.Комментарии 

кпроекту«Кольцевоймаршрут». 

Практика:Выполнитьпроект«Кольцевоймаршрут»по 

заданиям72-74,используярис.62и63. 

Урок17 9.2.Тема:Проект«Инверсия» 1 
Теория:Чтотакоеинверсияиинверсияцветов.Как связаны 

мощностьмотораияркостьотражѐнногосвета.Комментариик 

проекту.Уточнениецелейизадач. 

Практика:Выполнитьпроект,используяфрагментпрограммы 

нарис. 64. 

РАЗДЕЛ10 АВТОМАТИЧЕСКОЕУПРАВЛЕНИЕ 3 

Урок18 10.1.Тема:Теорияавтоматическогоуправления.Проект 1 
«Держипланку» 

Теория:Основныесведенияотеорииавтоматического 

управления.Знакомствососновнымипонятиями.Где 

используютсяидеиавтоматическогоуправления.Комментарии к 

проекту«Держипланку». Уточнениеидеицелей,задач, 

результатовпроекта. 

Практика:Выполнитьзадание77.Выполнитьпроект«Держи 

планку»порис.65и66и заданиям78-80. Проверить 

работоспособность,отладить. 

Урок19 10.2.Тема:Проект«Робот,будьпринципиальным!»и 1 
«Поехалинарегуляторе» 

Теория:Комментариикпроектам«Робот, будь 

принципиальным»и«Поехалинарегуляторе».Уточнениеидей 

проектов,целей,задачиожидаемых результатов. 

Практика:Выполнитьпроект«Робот,будьпринципиальным» 

позаданиям81и82и проект«Поехали нарегуляторе»по 

заданию83.Проверитьработоспособность,отладить. 

Урок20 10.3.Тема:Проект«Секретнаяслужба» 1 
Теория:Комментариикпроекту«Секретнаяслужба».Уточнение 

идеипроекта,целиизадач,ожидаемыхрезультатов. 

Практика:Выполнитьпроектпозаданиям84,85и рис.72и 74. 

Проверитьработоспособность,отладить. 

РАЗДЕЛ11 ЗАКОНЫРЕГУЛИРОВАНИЯ 6 

Урок21 11.1.Тема:Пропорциональныйзакон.Интегральныйзакон. 1 
Исследованиеработыинтегральногорегулятора. 

Теория:Основныесведенияопропорциональноми 

интегральномзаконах.Математическаямодель,описывающая 

зависимость.Смыслосновныхпонятий.Комментариик 

проведениюисследованияработыинтегральногорегулятора. 

Практика:Выполнитьисследованияпозаданиям86-88. 

Выполнитьзадание89. 

Урок22 11.2.Тема:Дифференциальныйзакон.Исследованиеработы 1 
дифференциальногорегулятора 

Теория:Сутьдифференциальногозаконарегулирования. 



 Математическаямодельдифференциальногорегулятора.  
Комментариикпроведениюисследованияработы 

дифференциальногорегулятора. 

 Практика:Выполнитьисследованиепозаданию90ипрограмме  
нарис. 77. 

Урок23 11.3.Тема:Линейныерегуляторы.Практическаяработа 1 
«Композициилинейныхрегуляторов» 

Теория:Особенностиразныхвидовлинейныхрегуляторов: 

пропорциональный,интегральныйидифференциальный. 

Комментариипосозданиюкомпозицийизразныхвидов 

регуляторов.Комментарииквыполнениюпрактическойработы. 

Практика:Выполнитьпрактическуюработу«Композиции 

линейныхрегуляторов»позаданиям91-93. Проверить 

работоспособностьрегуляторов. 

Урок24 11.4.Тема:Нелинейныерегуляторы.Исследованиеработы 1 
кубическогорегулятора.Проект«Идеиновыхрегуляторов» 

Теория:Нелинейныерегуляторы.Особенностииотличия. 

Назначениенелинейныхрегуляторов.Кубическиерегуляторы. 

Комментариикпроекту«Идеиновыхрегуляторов». 

Практика:Выполнитьисследованиеработыкубического 

регулятора.Выполнитьпроект«Идеиновыхрегуляторов»по 

заданию95.Проверитьработоспособность,отладить. 

Урок25 11.5.Тема:Пропорционально-интегрально- 1 
дифференциальныйрегулятор.Проект«Соблюдай 

дистанцию» 

Теория:Назначениеиособенности пропорционально- 

интегральногорегулятора.НастройкаПИД.Комментариик 

выполнениюпроекта.Уточнениеидеи,целиизадач,ожидаемых 

результатов. 

Практика:Выполнитьпроект96ивыполнитезаданияв 

соответствииспланомэкспериментальнойирасчетнойчастей. 

ПроверитьработуПИД. 

Урок26 11.6.Тема:Проект «Вдольчѐрной линии» 1 
Теория:Комментариикпроекту«Вдольчернойлинии». 

Уточнениеидеи,целиизадачпроекта,ожидаемых результатов. 

Комментариикпроведениюэкспериментов. 

Практика:Выполнитьпроект «Вдольчернойлинии»по 

заданиям97-99ипровестиисследованиеизаполнить таблицупо 

заданию 100. 

РАЗДЕЛ12 ПРОФЕССИЯ—ИНЖЕНЕР 8 

Урок27 12.1.Тема:Данные,информация,знания.Инженерная 1 
специальность.Проект«Сушилкадлярук». 

Теория:Смыслпонятий «данные»,«информация»и«знания», 

отличияи особенности.Вчемсмыслпрофессии инженера, 

особенности.Комментарииквыполнениюпроекта,уточнение 

цели,задачи результатов. 

Практика:Выполнитьпроект«Сушилкадлярук»,проверить 

работоспособностьиоформитьотчет. 

Урок28 12.2.Тема:Проекты«Светофор».Практическиеработы 1 
«Секундомердляучителяфизкультуры»и«Стартовая 

система». 

Теория:Комментарииквыполнениюпроектовиоформлению 



 

 отчетов.Уточнениецелейизадачиожидаемыхрезультатов.  
Комментарииквыполнениюпрактическихработ. 

Практика:Выполнитьпроекты«Светофор»,проверить 

 

 

Урок29 

работоспособность,отладить.Оформитьотчет.Выполнить  

 

1 

практическиеработы«Секундомердля учителяфизкультуры»и 
«Стартоваясистема».Проверитьработоспособность,отладить. 

12.3.Тема:Проекты«Приборнаяпанель».Исследование 

работылифта.Практическаяработа«Стиральнаямашина» 

Теория:Комментарииквыполнениюпроекта«Приборная 

панель»,оформлениюотчетаипроведенияисследования. 

Комментарииквыполнениюисследованияработылифтаи 

практическойработы«Стиральнаямашина». 

Практика:Выполнитьпроект,проверитьработоспособность, 

отладить.Создатьпланисследованияработылифта, провести 

исследование.Выполнитьпрактическуюработу«Стиральная 

машина».Проверитьработоспособность,отладить. 

Урок30 12.4.Тема:Практическаяработа«Регулятортемпературы». 1 
Проект«Послушныйдомашнийпомощник». 

Теория:Комментарииквыполнениюпрактическойработы 

«Регулятортемпературы».Уточнениесмысла,целиизадач 

проекта,ожидаемыерезультаты.Комментарииквыполнению 

проекта«Послушныйдомашнийпомощник».Уточнениесмысла, 

целейизадач. 

Практика:Выполнитьпрактическуюработу,создатьрегулятор 

температуры.Выполнитьпроект«Послушныйпомощник». 

Проверитьработоспособность,отладить. 

Урок31 12.5.Тема:Проект«Валли».Практическаяработа«Робот- 1 
газонокосильщик». 

Теория:Комментарииквыполнениюпроекта «Валли»и 

составлениюотчета.Уточнениеидеицели,задачпроекта. 

Комментарииквыполнениюпрактическойработыи 

составлениюпрограммыдляробота-газонокосильщика. 

Уточнениеидеи,целиизадачпроекта. 

Практика:Выполнитьпроект«Валли»ипрактическуюработу 

«Робот-газонокосильщик».Написатьотчетпоработенад 

проектом.Проверитьработоспособность,отладить. 

Урок32 12.6.Тема:Проект«Робот-футболист».Практическаяработа 1 
«Робот-погрузчик» 

Теория:Комментарииквыполнениюпроекта«Робот- 

футболист».Уточнениеидеипроекта,целиизадач,ожидаемых 

результатов.Комментарииквыполнениюпрактическойработы 

«Робот-погрузчик»,ксоставлениюалгоритмовипрограммы. 

Практика:Выполнитьпроект«Робот-футболист»,составить 

отчет.Проверитьработоспособностьиотладить.Выполнить 

практическуюработу«Робот-погрузчик»,составитьпрограмму, 

проверитьработоспособность,отладить. 

Урок33 12.7.Тема:Практическаяработа«Чертѐжнаямашина». 1 
Проект«Сборкосмическогомусора». 

Теория:Комментарииквыполнениюпрактическойработы 

«Чертежнаямашина».Комментарииквыполнениюпроекта 

«Сборкосмическогомусора».Уточнениеидеипроекта,целии 

задач. 

Практика:Выполнитьпрактическуюработу«Чертежная 



 

 машина».Составитьалгоритмипрограмму.Проверить  
работоспособность,отладить.Выполнитьпроект «Сбор 

космическогомусора».Проверитьработоспособность,отладить. 

Урок34 Тема:Итоговоезанятие. 1 
Теория:Презентациялучшихпроектов.Какиеошибки 

возникаютприиспытаниях роботов. 

Практика:Дополнитьсписокошибокипроблем,возникающих 

впроцессевыполненияисследовательскихпроектов. 
 ВСЕГО 34часа 

Обеспечениепрограммы 

Организационное 

Необходиморазделитькласснадвегруппы,вкаждойизкоторых должнобыть15-16чел. 

Учебно-методическое 

 Конспектызанятийпопредмету«Технология.Робототехника»; 

 Инструкцииипрезентации; 

 Проектныезадания,проектыирекомендацииквыполнениюпроектов, 

 Диагностическиеработысобразцамивыполненияиоцениванием; 

 Раздаточныематериалы(ккаждомузанятию); 

 Положенияоконкурсахисоревнованиях. 

Материально-техническое 

Дляорганизациизанятийпоробототехникесиспользованиемучебныхпособийдля5–8 классов 

необходимо наличие в учебном кабинете следующего оборудования и про- 

граммногообеспечения(из расчѐтанаодноучебноеместо). 

1. Базовыйнабор"Робототехническийобразовательныйнабор"Клик"". 

2. Лицензионноепрограммноеобеспечение. 

3. Зарядноеустройство; 

4. Ресурсныйнабор"Робототехническийобразовательныйнабор"Клик"". 

5. Датчикцвета. 

6. Четыреполядлязанятий(Кегельринг,Траектория,КвадратыиБиатлон).До- 

полнительнонеобходимоскачать(бесплатно)иустановить следующеепрограммное 

обеспечение: 

7. программатрѐхмерного моделирования 

8. звуковойредактор; 

9. конвертер звуковых файлов. 

 

Литература 

Технология.Робототехника.8 класс: учебное пособие/Д.Г. Копосов. — М.:БИНОМ. 

Электронные ресурсы. 
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