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Плата имеет 54 порта ввода 

вывода, 15 из которых могут 

работать, как источник ШИМ 

сигнала, для плавного 

регулирования мощности, 

тока, скорости, яркости, в 

общем, всего, что можно 

регулировать с помощью 

широтно-импульсной 

модуляции, плюс к этому 16 

аналоговых портов могут 

обрабатывать сигналы с 

датчиков, использоваться, 

как цифровой выход.



Платформа Arduino Mega2560



Комплектующие робота Arduino Mega or mega 2560



Программное обеспечение 

ПO для платформы Arduino Mega or 

mega 2560 устанавливается с 

официального сайта.



Практическая часть 



Итог полученной работы по сборке



Программа, написанная в среде 
Arduino, называется скетч. 
Скетч пишется в текстовом 
редакторе, имеющем 
инструменты вырезки/вставки, 
поиска/замены текста. Во 
время сохранения и экспорта 
проекта в области сообщений 
появляются пояснения, также 
могут отображаться возникшие 
ошибки. Окно вывода 
текста(консоль) показывает 
сообщения Arduino, 
включающие полные отчеты об 
ошибках и другую 
информацию.



Программа для запуска сервоприводов





Заключение и выводы.

В своей работе я и команда 

юных робототехников 

выполнили поставленные 

выше цели и задачи а так же 

подтвердили что 

микроконтроллер Arduino и 

робототехника в 21 веке 

крайне актуальны.

Мы считаем что сегодняшнее и 

будущее образование не 

обойдётся без создания новых 

технологии, данный 

микроконтроллер-это как один 

из важнейших этапов обучения 

в робототехнике.




