
 

 



 

Пояснительнаязаписка 

Направленностьпрограммы–техническая. 

Актуальность.Людипостоянносовершенствуютсредусвоегообитания, 

дополняя её новыми элементами. В современном мире человекаповсюду 

сопровождают автоматизированные устройства. Самые сложные 

иумныеизэтихустройствназываютсяроботами.Так,робототехникапостепеннос

тановитсячастьюнашейжизниивостребованнымвидомдеятельностивдетскомт

ворчестве.Спомощьюданнойпрограммыобучающиеся познакомятся с 

удивительным миром роботов и разберутся восновахновойприкладнойнауки–

робототехники.Научатсясобирать 

издеталейконструкторовмоделиробототехническихустройствипрограммирова

ть их для выполнения заданных действий. Они помогут лучшепонять, по 

каким законам и правилам существует мир реальных машин имеханизмов. 

Занятия робототехникой являются одним из важных 

способовпознаниямирамашинимеханизмов.Этопервыешагишкольниковвсамо

стоятельнойдеятельностивобластитехники.Программапредлагаетсделатьэтиш

агипосредствомпроектнойдеятельности,ведьобучениепроектированиюпозвол

яетформироватьуучащихсятакиеумениякак:планированиесвоейдеятельностии

осуществлениееёвсоответствиисвыработаннымпланом;планированиеработыд

ругого(других)длядостиженияопределённогорезультата;анализимеющихсяре

сурсовдляпредстоящей деятельности,включая собственныезнания;постановку 

задачпо сформулированной цели для последующего решения; анализ 

полученныхрезультатовнасоответствиетребованиямзадачиилипоставленнойц

ели;предъявление ипредставлениеходапроделаннойработы иеё 

результата.Такимобразом,начальноеобучениепроектированию,организованно

евпроцессезанятийробототехникой,поможетобучающимсяосвоитьтакиеспосо

быдействия,которыеокажутсянеобходимымивихбудущейжизни. 

Адресатпрограммы(целеваягруппа) 

Программа предназначена для детей в возрасте 13–14 лет. Одна 

изособенностей развития мышления в этом возрасте – его образный 

характер.Дети лучше запоминают то, что сопровождается демонстрацией 

наглядногоматериала.Восприятиесложныхабстрактныхпонятийвызываетуних

значительныетрудности,таккакнаглядносебеихонинепредставляют.Крометого

,унихещенедостаточнознанийобобщихзакономерностяхприродныхявленийио

тношенийвобществе.Поэтомудляразвитиямышления учащихся на занятиях в 

первую очередь необходимы 

наглядностьиразделениесложныхпонятийнаотдельныесоставныечасти.Вэтом

возрасте формируется формально-логический тип мышления, основанный 

нарассуждениях,построениилогическихцепочек,представлениинеявных,возмо

жныхсвойствпредметаилиявления,последствийтогоилииногопоступка.Развит

июформально-

логическогомышленияспособствуетосвоениеребёнкомсравнений,классифика

ций,способностиканализуисинтезуинформации,чтопроисходитвпроцессезаня

тийпроектнойдеятельностью.Важнымиаспектамиэмоциональногоразвитияли

чностивэтом возрасте является сильная подверженность влиянию авторитета, 



 

в 

роликотороговыступаетвзрослый,устанавливающийопределённыйпорядок(ли

чныйпримерпедагогаимеетивоспитательноеимотивационноезначение); 

понимание значимости своих отношений с окружающими. В 

этомвозрастеприобретаютсятакиечерты,какпроизвольностьивнутреннееплани

рованиедействий,ребёнокучитсяпланироватьсвоёвремя,распределять 

егомежду выполнением обязанностей   исвоимижеланиями. 

Условияреализациидополнительнойобщеобразовательнойпрограммы. 

Условияреализацииобразовательнойдеятельностивчастиопределениярек

омендуемогорежимазанятийсоответствуютсанитарно-эпидемиологическим 

требованиям к устройству, содержанию и организациирежима работы 

образовательных организаций дополнительного 

образованиядетей(СП2.4.3648-20"Санитарно-

эпидемиологическиетребованиякорганизациямвоспитанияиобучения,отдыхаи

оздоровлениядетейимолодежи»), а также требованиям к обеспечению 

безопасности обучающихсясогласнонормативно-

инструктивнымдокументамМинистерстваобразования РФ. 

Трудоемкостьпрограммы:34 часа,1годобучения 

Режимзанятий:группызанимаются1развнеделюпо1часу.Продолжительно

стьзанятия–40минут 

Форма организации деятельности детского объединения: лаборатория. 

Формаобучения: очная. 

Формызанятий: 

 Занятие–практикум; 

 занятие–эксперимент; 

 занятие–творческаямастерская; 

 тренировочныезанятия; 

 публичнаяистендоваяпрезентация(моделей,проектов); 

 итоговыеучебныезанятия(поразделампрограммы); 

 занятие–соревнование; 

 виртуальнаяэкскурсия; 

 защитатворческихпроектов. 

Приорганизациисамостоятельнойработыиработыпоиндивидуальнымучебным

заданиямиспользуютсятакиеформызанятий:инструктаж,консультации,разраб

откаиреализацияиндивидуальныхтворческих и исследовательскихпроектов. 

Цельизадачипрограммы 

Цель: развитие творческих способностей школьников в процессе 

созданияроботовсредствамиконструирования,программированияипроек

тнойдеятельности. 

Задачи: 

 познакомитьобучающихсясконструкторомКЛИК:деталями,у

стройствами,механизмамиисредойпрограммированияКЛИК; 

 сформировать навыки творческой проектной деятельности 

(созданиепроекта,подготовкапрезентацииизащитапроекта)сц



 

ельюучастиявсоревнованияхпоробототехнике; 

 развиватьуменияучебногосотрудничества,коммуникацииире

флексии; 

 способствовать освоению и принятию обучающимися 

общественнопризнанных социальных норм в культуре 

поведения, общения, отношения кбазовымценностям. 

Планируемыерезультаты 

Личностнымирезультатамиизучениякурсаявляетсядемонстрацияобучаю

щимисяустойчивогоинтересактехническомумоделированиюиробототехнике,

мотивированноеучастиевсоревнованиях,конкурсахипроектах,устойчивоеслед

ованиевповедениисоциальнымнормамиправиламмежличностногообщения,на

выкисотрудничествавразныхситуациях,уважительное отношение ктруду. 

Метапредметные результатыПознавательные: 

 знаетназначениесхем,алгоритмов; 

 понимаетинформацию,представленнуювформесхемы; 

 анализируетмодельизучаемогообъекта; 

 используетинформацию,исходяизучебнойзадачи; 

 запрашивает информацию у педагога. 

Коммуникативные: 

 устанавливаеткоммуникациюсучастникамиобразовательнойдеятел

ьности; 

 задаётвопросы; 

 реагируетнаустныесообщения; 

 представляеттребуемуюинформациюпозапросупедагога; 

 используетумениеизлагатьмысливлогическойпоследовательности; 

 отстаиваетсвоюточкузрения; 

 взаимодействуетсовзрослыми

 исверстникамивучебнойдеятельности; 

 умеетвыполнятьотдельныезаданиявгрупповойработе. 

Регулятивные: 

 определяетцелииследуетимвучебнойдеятельности; 

 составляетпландеятельностиидействуетпоплану; 

 действуетпозаданномуобразцуилиправилу,удерживаетправило,инс

трукциювовремени; 

 контролируетсвоюдеятельностьиоцениваетеёрезультаты; 

 целеустремлен и настойчив в достижении целей, готов к 

преодолениютрудностей; 

 адекватновоспринимаетоценкудеятельности; 

 демонстрируетволевыекачества. 

Предметныерезультаты(попрофилюпрограммы): 

 умеет включить (выключить) компьютер, работать 

периферийнымиустройствами,находитнарабочемстоленужнуюпро

грамму; 

 знает,чтотакоеробот,правиларобототехники; 



 

 классифицируетроботов(бытовой,военный,промышленный,исслед

ователь); 

 знаетисториюсозданияконструктораКЛИК,особенностисоединения 

деталей; 

 называетдетали,устройстваидатчикиконструктораКЛИК,знаетихна

значение; 

 знаетномера,соответствующиезвукамикартинкам; 

 знаетвидыпередач; 

 собираетмодельроботапосхеме; 

 составляетпростейшийалгоритмповеденияробота; 

 имеетпредставлениеосредепрограммированияКЛИК,палитре,испол

ьзует блоки программ, входы для составления простейших 

программдляуправленияроботом; 

 создаетприпомощиблоковпрограммзвуковоеивизуальноесопровож

дениеработыробота; 

 имеет представление об этапах проектной деятельности, 

презентацииизащитепроекта попланувустной форме; 

 имеетопытучастиявсоревнованияхпоробототехникевсоставегрупп

ы. 
  



 

Учебно-тематическоепланирование 

№ НазваниеразделаДООП,темы занятия Количество
часов 

1. Вводноезанятие«Образовательнаяробототехникасконстру
кторомКЛИК». 

1 

2. ИзучениесоставаконструктораКЛИК. 4 

2.1. КонструкторКЛИКиегопрограммноеобеспечение. 1 

2.2. ОсновныекомпонентыконструктораКЛИК. 1 

2.3. Сборкароботанасвободнуютему.Демонстрация. 2 

3. Изучениемоторовидатчиков. 4 

3.1. Изучениеисборкаконструкцийсмоторами. 2 

3.2. Изучениеисборкаконструкцийсдатчикомрасстояния. 1 

3.3. Изучениеисборкаконструкцийсдатчикомкасания,цвета. 1 

4. Конструированиеробота. 7 

4.1. Сборкамеханизмовбезучастиядвигателейидатчиковпоинст
рукции. 

1 

4.2. Конструированиепростогороботапоинструкции. 2 

4.3. Сборкамеханизмовсучастиемдвигателейидатчиковпоинстр
укции. 

2 

4.4. Конструированиеробота-тележки. 2 

5. Созданиепростыхпрограммчерезменюконтроллера. 3 

5.1. Понятие «программа», «алгоритм». 
Написаниепростейшихпрограммдляроботапоинструкции. 

1 

5.2. Написаниепрограммдлядвиженияроботачерезменюконтро
ллера. 

2 

6. ЗнакомствососредойпрограммированияКЛИК. 6 

6.1. Понятие«средапрограммирования»,«логическиеблоки». 2 

6.2. ИнтерфейссредыпрограммированияКЛИКиработасней. 2 

6.3. Написаниепрограммдлядвиженияроботапообразцу.Запуск
иотладкапрограмм. 

2 

7. Изучение подъемных механизмов и 

перемещенийобъектов. 

5 

7.1. Подъемныемеханизмы. 2 

7.2. Конструированиесобственногороботадляперемещенияобъе
ктовинаписаниепрограммы. 

3 

8. Учебныесоревнования. 1 

8.1. Учебноесоревнование:Игрыспредметами. 1 

9. Творческиепроекты. 2 

9.1 Школьныйпомощник. 2 

10. Заключительноезанятие.Подведениеитогов. 1 

Итого: 34 



 

Содержаниепрограммы 

Раздел1.Вводноезанятие. 

Показ презентации «Образовательная робототехника с 

конструкторомКЛИК». Планирование работы на учебный год. Беседа о 

технике 

безопаснойработыиповедениивкабинетеиучреждении.Вводныйипервичныйин

структаж нарабочем местедля обучающихся. 

Раздел2.Изучениесостава конструктораКЛИК. 

Тема2.1.КонструкторКЛИКиегопрограммноеобеспечение. 

Знакомствосперечнемдеталей,декоративныхисоединительныхэлементов 

и систем передвижения. Ознакомление с примерными 

образцамиизделийконструктораКЛИК.Просмотрвступительноговидеоролика.

Беседа:«Историяробототехникииеёвиды».Актуальностьпримененияроботов.К

онкурсы,состязанияпоробототехнике.Правилаработыснабором-

конструкторомКЛИКипрограммнымобеспечением.Основныесоставляющиеср

едыконструктора.Сортировкаихранениедеталейконструкторавконтейнерахна

бора.Тестовоепрактическоетворческоезадание.Формыивидыконтроля:Входно

йконтрользнанийнаначалоучебного года.Тестирование. Оценкакачества 

тестаиизделий. 

Тема2.2.ОсновныекомпонентыконструктораКЛИК. 

Изучениенабора,основныхфункцийдеталейипрограммногообеспечения 

конструктора КЛИК. Планирование работы с 

конструктором.Электронныекомпонентыконструктора.Началоработы. 

Тема2.3.Сборкароботанасвободнуютему.Демонстрация. 

Сборка модулей (средний и большой мотор, датчики расстояния, 

цветаисилы).Изучениепричинно-

следственныхсвязей.Сборкасобственногоробота без инструкции. Учим 

роботов двигаться. Демонстрация выполненнойработы.Взаимооценка, 

самооценка. 

Раздел3.Изучениемоторовидатчиков 

Тема3.1.Изучениеисборкаконструкцийсмоторами. 

Объяснениецелейизадачзанятия.Внешнийвидмоторов.Конструированиеэ

кспресс-

бота.Понятиесервомотор.Устройствосервомотора.Портыдляподключениясер

вомоторов.Положительноеиотрицательноедвижениемотора.Определениенапр

авлениядвижениямоторов. Блоки «Большой мотор» и «Средний мотор». 

Выбор порта, 

выборрежимаработы(выключить,включить,включитьнаколичествосекунд,вкл

ючитьнаколичествоградусов,включитьнаколичествооборотов),мощность 

двигателя. Выбор режима остановки мотора. Презентация 

работы.Взаимооценка,самооценка. 



 

Тема3.2.Изучениеисборкаконструкцийсдатчикомрасстояния. 

Объяснение целей и задач занятия. Понятие «датчик расстояния» и 

ихвиды.Устройстводатчикарасстоянияипринципработы.Выборпортаирежима

работы.Сборкапростыхконструкцийсдатчикамирасстояний. 

Презентацияработы.Взаимооценка,самооценка. 

Тема3.3.Изучениеисборкаконструкцийсдатчикомкасания,цвета. 

Объяснение целей и задач занятия. Внешний вид. Режим 

измерения.Режим сравнения. Режим ожидания. Изменение в блоке ожидания. 

Работаблокапереключенияспроверкойсостояниядатчикакасания.Сборкапрост

ыхконструкцийсдатчикомкасания.Презентацияработы.Взаимооценка, 

самооценка. Объяснение целей и задач занятия. Датчик цветапредмета. 

Внешний вид датчика и его принцип работы. Междисциплинарныепонятия: 

причинно-следственная связь. Изучение режимов работы датчикацвета. 

Сборкапростых конструкций с датчиками цвета. 

Презентацияработы.Взаимооценка,самооценка. 

Раздел4.Конструированиеробота. 

Тема 4.1. Сборка механизмов без участия двигателей и датчиков 

поинструкции. 

Объяснениецелейизадачзанятия.Изучениемеханизмов.Первыешаги. 

Зубчатые колеса. Промежуточное зубчатое колесо. Коронные 

зубчатыеколеса. Понижающаязубчатая передача. 

Повышающаязубчатаяпередача.Шкивы и ремни. Перекрестная ременная 

передача. Снижение, 

увеличениескорости.Червячнаязубчатаяпередача,кулачок,рычаг.Сборкапрост

ыхконструкцийпоинструкции.Презентацияработы.Взаимооценка,самооценка. 

Тема4.2.Конструированиепростогороботапоинструкции. 

Объяснение целей и задач занятия. Разбор инструкции. Сборка 

роботапоинструкции.Разборготовойпрограммыдляробота.Запускроботанасор

евновательномполе.Доработка.Презентацияработы.Взаимооценка,самооценка

. 

Тема 4.3. Сборка механизмов с участием двигателей и датчиков 

поинструкции. 

Объяснение целей и задач занятия. Разбор инструкции. Обсуждение 

сучащимися результатов работы. Актуализация полученных знаний раздела 

3.Сборкаразличныхмеханизмовсучастиемдвигателейидатчиковпоинструкции.

Презентацияработы.Взаимооценка,самооценка. 

Тема4.4.Конструированиеробота-тележки. 

Объяснение целей и задач занятия. Разбор инструкции. Обсуждение 

сучащимисярезультатовработы.Сборкапростогоробота-

тележки.Улучшениеконструкцииробота.Обсуждениевозможныхфункций,вып

олняемыхроботом-тележкой.Презентацияработы.Взаимооценка,самооценка. 

Раздел5.Созданиепростыхпрограммчерезменюконтроллера. 



 

Тема5.1Понятие«программа»,«алгоритм».Написаниепростейших 

программ для робота поинструкции. 

Объяснениецелейизадачзанятия.Алгоритмдвиженияроботапокругу, 

вперед-назад, «восьмеркой» и пр. Написание программы по 

образцудлядвиженияпокругучерезменюконтроллера.Запускиотладкапрограм

мы. Написание других простых программ на выбор учащихся и 

ихсамостоятельнаяотладка.Презентацияработы.Взаимооценка,самооценка. 

Тема 5.2 Написание программдля движения робота через 

менюконтроллера. 

Объяснение целей и задач занятия. Характеристики 

микрокомпьютераКЛИК.Установкааккумулятороввблокмикрокомпьютера.Те

хнологияподключениякмикрокомпьютеру(включениеивыключение,загрузкаи

выгрузка программ, порты USB, входаивыхода). Интерфейс и 

описаниеКЛИК(пиктограммы,функции,индикаторы).Главноеменюмикроком

пьютера (мои файлы, программы, испытай меня, вид, 

настройки).Созданиепробныхпрограммдляроботачерезменюконтроллера.Пре

зентацияработы.Взаимооценка, самооценка. 

Раздел6.ЗнакомствососредойпрограммированияКЛИК. 

Тема6.1.Понятие«средапрограммирования»,«логическиеблоки». 

Понятие«средапрограммирования»,«логическиеблоки».Показнаписания

простейшейпрограммыдляробота.ИнтерфейспрограммыКЛИКиработасним.Н

аписаниепрограммыдлявоспроизведениязвуковиизображенияпообразцу.През

ентацияработы.Взаимооценка,самооценка. 

Тема6.2.ИнтерфейссредыпрограммированияКЛИКиработасней. 

ОбщеезнакомствосинтерфейсомПО.Самоучитель.Панельинструментов.

Палитракоманд.Рабочееполе.Окноподсказок.ОкномикрокомпьютераКЛИК.П

анельконфигурации. 

Тема6.3.Написаниепрограммдлядвиженияроботапообразцу.Запуски

отладкапрограмм. 

Объяснениецелейизадачзанятия.Понятие 

«синхронностьдвижений»,«частьицелое».СборкамоделиРобота-

танцора.Экспериментированиеснастройками времени, чтобы 

синхронизировать движение ног 

смиганиеминдикаторанаХабе.ДобавлениедвиженийдлярукРобота-

танцора.Добавлениезвуковогоритма.Программированиенадвижениесрегуляр

нымиинтервалами.Презентацияработы.Взаимооценка,самооценка. 

Раздел7.Изучениеподъемныхмеханизмовиперемещенийобъектов. 

Тема7.1.Подъемныемеханизмы. 

Объяснение целей и задач занятия. Подъемные механизмы в 

жизни.Обсуждениесучащимисярезультатовиспытаний.Конструированиеподъ

емногомеханизма.Запускпрограммы,чтобыпонять,какработаютподъемныемех

анизмы.Захватпредметоводинаковоговеса,норазногоразмера(Испытание№1).



 

Подъемпредметоводинаковогоразмера,норазного веса (Испытание № 2). 

Внесение результатов испытаний в 

таблицу.Презентацияработы.Взаимооценка,самооценка. 

Тема 7.2. Конструирование собственного робота для 

перемещенияобъектовинаписание 

программы.Объяснениецелейизадачзанятия.Сборкаипрограммированиемоде

ли«Вилочныйпогрузчик».Разработкапростейшейпрограммыдлямодели.Измен

ениепрограммыработыготовоймодели.Сборкамоделисиспользованиеминстру

кциипосборке,наборнакомпьютерепрограммы,подключениемоделиккомпьют

еруизапускпрограммы.Презентацияработы.Взаимооценка, самооценка. 

Раздел8.Учебныесоревнования. 

Тема8.1.Учебноесоревнование:Игрыспредметами. 

Объяснениецелейизадачзанятия.Обсуждение,какможноиспользоватьдатч

икрасстояниядляизмерениядистанции.Обсуждениесоревнований роботов и 

возможностей научить их отыскивать и 

перемещатьпредметы.Знакомствосположениемосоревнованиях.СборкаТрени

ровочнойприводнойплатформы,манипулятора,флажкаикуба.Испытание двух 

подпрограмм для остановки Приводной платформы передфлажком, чтобы 

решить, какая из них эффективнее. Добавление несколькихпрограммных 

блоков, чтобы опустить манипулятор Приводной платформыниже, захватить 

куб и поставить его на расстоянии по меньшей мере 30 см 

отфлажка.Эстафетнаягонка.Взаимооценка, самооценка. 

Раздел 9. Творческие проекты. 

Тема9.Школьныйпомощник. 

Объяснение целей и задач занятия. Распределение на группы 

(сменасоставагрупп).Работанадтворческимпроектом:Сборкароботанатему«Ш

кольныйпомощник».Созданиепрограммы.Созданиепрезентации.Тестировани

еготовогопродукта.Доработка.Презентацияработы.Взаимооценка,самооценка. 

Рефлексия. 

Раздел 10. Заключительноезанятие.Подводимитоги. 

Конструированиеробототехническихпроектов.Построениепояснительны

хмоделейипроектныхрешений.Разработкасобственноймоделисучётомособенн

остейформыиназначенияпроекта.Оценкарезультатовизготовленныхмоделей.Д

окументированиеидемонстрацияработоспособностимоделей.Использованиеп

анелиинструментовприпрограммировании.Исследованиеввидетабличныхили

графическихрезультатов и выбор настроек. Формы и виды контроля: Защита 

итоговоготворческого проекта. 

Контрольно-оценочныесредства 

Дляуправлениякачествомпрограммывнеурочнойдеятельностиосуществл

яется входящий, текущий, промежуточный и итоговый контрольнад 

достижениемпланируемыхрезультатов. 

Входящий контроль проводится в форме беседы в начале учебного 



 

годадля определения уровня знаний и умений детей на момент начала 

освоенияпрограммы. 

Текущийконтрольпроводитсявтечениевсегоучебногогодадляопределения

степениусвоенияобучающимисяучебногоматериала,определения готовности 

детей к восприятию нового материала, 

повышениямотивациикосвоениюпрограммы;выявлениедетей,отстающихиопе

режающихобучение;подборанаиболееэффективныхметодовисредствобучения

длядостиженияпланируемыхрезультатов.Формойконтроляявляетсяпедагогич

ескоенаблюдение.Промежуточныйконтрольпроводитсяпоокончаниипервогоп

олугодия (в декабре). В ходе промежуточного контроля идет 

определениестепениусвоенияобучающимисяучебногоматериала.Контрольосу

ществляется вформе 

тестирования.Итоговыйконтрольпроводитсяпоитогамосвоенияпрограммывце

ломдляопределенияизмененияуровняразвитиядетей,ихтворческихспособност

ей,определенияобразовательныхрезультатов.Итоговыйконтрольосуществляет

ся вформе защиты творческогопроекта 

 

Условияреализациипрограммы 

Материально-техническоеобеспечение: 

 Учебный кабинет,соответствующийсанитарно-

эпидемиологическимнормам. 

 Наборы для конструирования робототехники 

КЛИК.Дополнительный набор для конструирования 

робототехники КЛИК.Ноутбуки. 

 Комплектмебели–1 

 Стол ученический двух местный.Стулученический. 

 Столдлясборкироботов. 

  



 

Календарно-тематическое планирование 

№ 

п

/

п 

Тема Кол

-во 

ча

со

в 

Дат

а 

Ко

р-

ка 

1 «Образовательная робототехника с конструктором КЛИК». 1   

2 КонструкторКЛИКиегопрограммноеобеспечение. 1   

3 ОсновныекомпонентыконструктораКЛИК. 1   

4 Сборкароботанасвободнуютему.Демонстрация. 1   

5 Сборкароботанасвободнуютему.Демонстрация. 1   

6 Изучениеисборкаконструкцийсмоторами. 1   

7 Изучениеисборкаконструкцийсмоторами. 1   

8 Изучениеисборкаконструкцийсдатчикомрасстояния. 1   

9 Изучениеисборкаконструкцийсдатчикомкасания,цвета. 1   

10 Сборкамеханизмовбезучастиядвигателейидатчиковпоинструк

ции. 

1   

11 Конструированиепростогороботапоинструкции. 1   

12 Конструированиепростогороботапоинструкции. 1   

13 Сборкамеханизмовсучастиемдвигателейидатчиковпоинструкц

ии. 

1   

14 Сборкамеханизмовсучастиемдвигателейидатчиковпоинструкц

ии. 

1   

15 Конструированиеробота-тележки. 1   

16 Конструированиеробота-тележки. 1   

17 Понятие «программа», «алгоритм». 

Написаниепростейшихпрограммдляроботапоинструкции. 

1   

18 Написаниепрограммдлядвиженияроботачерезменюконтролле

ра. 

1   

19 Написаниепрограммдлядвиженияроботачерезменюконтролле

ра. 

1   

20 Понятие«средапрограммирования»,«логическиеблоки». 1   

21 Понятие«средапрограммирования»,«логическиеблоки». 1   

22 ИнтерфейссредыпрограммированияКЛИКиработасней. 1   

23 ИнтерфейссредыпрограммированияКЛИКиработасней. 1   

24 Написаниепрограммдлядвиженияроботапообразцу.Запускиот

ладкапрограмм. 

1   

25 Написаниепрограммдлядвиженияроботапообразцу.Запускио

тладкапрограмм. 

1   

26 Подъемныемеханизмы. 1   

27 Подъемныемеханизмы. 1   



 

28 Конструированиесобственногороботадляперемещенияобъект

овинаписаниепрограммы 

1   

29 Конструированиесобственногороботадляперемещенияобъект

овинаписаниепрограммы 

1   

30 Конструированиесобственногороботадляперемещенияобъек

товинаписаниепрограммы 

1   

31 Учебноесоревнование:Игрыспредметами. 1   

32 Школьныйпомощник. 1   

33 Школьныйпомощник. 1   

34 Резерв 1   

 


